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1. ΣΥΝΤΟΜΑ ΒΙΟΓΡΑΦΙΚΑ ΣΤΟΙΧΕΙΑ 

 

1.1  ΠΡΟΣΩΠΙΚΑ ΣΤΟΙXΕΙΑ 

 

ΟΝΟΜΑΤΕΠΩΝΥΜΟ:  Αντωνιάδης Ιωάννης 
ΠΑΤΡΩΝΥΜΟ:   Αντώνιος 
ΗΜΕΡΟΜ. ΓΕΝΝΗΣΕΩΣ:  12-9-1958 

ΤΟΠΟΣ ΓΕΝΝΗΣΕΩΣ:   Θεσσσαλονίκη 

ΠΑΡΟΥΣΑ ΘΕΣΗ:   Αναπληρωτής Καθηγητής,  
     Σχολή Μηxανολόγων Μηxανικών Ε.Μ.Π. 

ΟΙΚΟΓΕΝΕΙΑΚΗ ΚΑΤΑΣΤΑΣΗ: Εγγαµος, πατέρας 2 παιδιών 

ΛΟΙΠΕΣ ΓΛΩΣΣΕΣ:   Αγγλικά, Γαλλικά, Γερµανικά 

∆ΙΕΥΘΥΝΣΗ ΕΡΓΑΣΙΑΣ:  Πολυτεxνειούπολη Ζωγράφου,  

     Ηρώων Πολυτεχνείου 9,  Αθήνα 157 73 

ΤΗΛΕΦΩΝΟ:    210-772-1524   

FAX:       210-772-1525 

E.mail:     antogian@central.ntua.gr  

Site:     http://users.ntua.gr/Antoniadis_Ioannis 

 

 

1.2  ΕΠΙΣΚΟΠΗΣΗ ΣΠΟΥ∆ΩΝ - ΑΚΑ∆ΗΜΑΙΚΗΣ ΣΤΑ∆ΙΟ∆ΡΟΜΙΑΣ 

 
Το 1976 αποφοίτησα από το Β Γυµνάσιο Αρρένων Θεσ/νίκης µε βαθµό “Αριστα”. Την ίδια χρονιά 

εισήλθα µετά από εισαγωγικές εξετάσεις στο Τµήµα Μηχανολόγων Μηχανικών του Ε.Μ.Π., 1ος στη σειρά 

επιτυχίας. Κατά τη διάρκεια των σπουδών µου περιλαµβανόµουνα στην κατάσταση δικαιούχων υποτροφίας 
Ι.Κ.Υ. Το 1981 αποφοίτησα από το Τµήµα Μηχανολόγων Μηχανικών του Ε.Μ.Π. µε βαθµό “Λίαν Καλώς”. 

To 1982 διορίσθηκα Εµµισθος Επιστηµονικός Συνεργάτης της τότε Εδρας ∆υναµικής Μηχανών και 
Μηχανικών Ταλαντώσεων του Τµήµατος Μηχανολόγων Μηχανικών Ε.Μ.Π. και στη συνέχεια εντάχθηκα 

στον Τοµέα Μηχανολογικών Κατασκευών και Αυτοµάτου Ελέγχου του ιδίου Τµήµατος. Κατά τη διάρκεια 

της θητείας µου ως Επιστηµονικός Συνεργάτης, συµµετείχα στις εκπαιδευτικές και επιστηµονικές 
δραστηριότητες του Τοµέα, εκπονώντας παράλληλα διδακτορική διατριβή.  

Το 1987 ανακυρήχθηκα ∆ιδάκτωρ Μηχανικός, µε διατριβή υπό τον τίτλο: “Συµβολή στην Ανάλυση 

και στον Υπολογισµό Ακουστικοελαστικών φαινοµένων”.  

Κατά τα έτη 1987-1988 εκπλήρωσα τις στρατιωτικές µου υποχρεώσεις στο Κέντρο Ερευνών Εθνικής 
Αµυνας (ΚΕΕΘΑ). 

Το Νοέµβριο του 1988 εντάχθηκα µετά από κρίση στη βαθµίδα του Λέκτορα και ανέλαβα καθήκοντα 

τον Ιανουάριο του 1989. Τον Ιανουάριο του 1994 εκλέχθηκα Επίκουρος Καθηγητής του Τµήµατος µε τριετή 

θητεία και ανέλαβα καθήκοντα τον Ιούνιο του ιδίου έτους. Απέκτησα µονιµότητα  τον Αύγουστο του 1994 

µετά από επιτυχή κρίση.  

Τον Σεπτέµβριο του 2002 εκλέχθηκα Αναπληρωτής Καθηγητής του Τµήµατος Μηχανολόγων 

Μηχανικών Ε.Μ.Π. και ανέλαβα καθήκοντα τον Ιανουάριο του 2003. 

Σε όλο το διάστηµα της σταδιοδροµίας µου, παράλληλα µε την ακαδηµαϊκή µου σταδιοδροµία, 

εργάσθηκα και για την απόκτηση βιοµηχανικής και επαγγελµατικής εµπειρίας. 
 

 

1.3 ΣΥΜΜΕΤΟΧΗ ΣΕ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΟΥΣ ΚΑΙ ΤΕΧΝΙΚΟΥΣ ΣΥΛΛΟΓΟΥΣ ΚΑΙ ΕΠΙΤΡΟΠΕΣ 

 

• Τεχνικό Επιµελητήριο της Ελλάδας 
• Πανελλήνιος Σύλλογος ∆ιπλωµατούχων Μηχανολόγων Ηλεκτρολόγων 

• American Society of Mechanical Engineers (ASME) 

• Instrumentation, Systems and Automation (ISA) Society (USA) 

• International Institute of Acoustics and Vibration (IIAV) 

• Hellenic Maintenance Society 
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2. ΚΑΤΑΛΟΓΟΣ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΩΝ ∆ΗΜΟΣΙΕΥΜΑΤΩΝ 

 

 

2.1 ∆ΗΜΟΣΙΕΥΜΑΤΑ ΓΙΑ ΤΗΝ ΑΠΟΚΤΗΣΗ ΑΚΑ∆ΗΜΑΪΚΟΥ ΤΙΤΛΟΥ 

 

A1) Ι. Αντωνιάδης, Αριθµητική Ανάλυση Ροής Φυγοκεντρικής Αντλίας, ∆ιπλωµατική Εργασία, Αθήνα 

1981. 

A2) Ι. Αντωνιάδης, Συµβολή στην Ανάλυση και στον Υπολογισµό Ακουστικοελαστικών Φαινοµένων, 

∆ιδακτορική Εργασία, Αθήνα 1987. 

 

2.2. ∆ΗΜΟΣΙΕΥΜΑΤΑ ΣΕ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΑ ΠΕΡΙΟ∆ΙΚΑ ΜΕ ΚΡΙΣΗ  

  

Π01) A. Kanarachos, I. Antoniadis, 1987, Analyse und Optimierung von FEM-Strukturen mit CADOP, CAE 

Journal, 3/87, 60-67 

Π02) I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1987, A decoupling procedure for the modal analysis of structures in 

contact with incompressible fluids, Communications in Applied Numerical Methods, Vol. 3, 507-517 

Π03) A. Kanarachos, I. Antoniadis, 1988, Symmetric variational principles and modal methods in fluid-

structure interaction problems, Journal of Sound and Vibration, 121(1), 77-104 

Π04) I. Antoniadis, A.Kanarachos, 1988, Modal Decoupling Methods for fluid-structure interaction in 

piping systems, Computers and Structures, 29(4), 577-585 

Π05) I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1988, Decoupling Procedures for fluid-structure interaction problems, 

Computer Methods in Applied Mechanics and Engineering, 70, 1-25 

Π06) I. Antoniadis, A.Kanarachos, 1994, Introduction of the Digital Signal Processing Methodology 

(DSPM) for time integration, Engineering Computations Journal, 11, 457-476 

Π07) A. Kanarachos, I. Antoniadis, E. Bekiaris, 1994, Application of the Digital Signal Processing 

Methodology (DSPM) for the design of time integration formulae, Computational Mechanics Jοurnal, 

15, 79-99 

Π08) Ι. Αντωνιάδης, 1995, Προσδιορισµός αρµονικών συνιστωσών σηµάτων σε γενικά περιβάλλοντα 

θορύβου: η µέθοδος HARD, Eπιστ. Εκδόσεις ΤΕΕ/IV, τευχ. 1-2, 7-18 

Π09) I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1996, Splines-Based Guidance with enhanced frequency robustness for 

the motion of flexible part handling manipulators, Mechatronics Journal, 6(7), 761-777 

Π10) Α. Hountras, I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1999, Implementation of N-Step-Ahead Neurocontrol on 

3Axes Heavy Duty Hydraulic Manipulator, Mechatronics Journal, 9, 235-270 

Π11) I. Antoniadis, 1999, Guidance Preconditioning by an Impulse Sequence for Robust Residual Vibration 

Suppression, Shock and Vibration Journal, 6, 133-145 

Π12) Α. Hountras, I. Antoniadis, A. Kanarachos, 2000, Application of N-Step-Ahead Neurocontrol on 

Articulated Manipulators, Journal of Robotic Systems, 17(3), 127-148 

Π13) I. Antoniadis, D. Economou, 2001, Robust residual Vibration suppression for Linear Time Invariant 

Systems by digital filtering of the guidance function, Mechanical Systems and Signal Processing, 15(3), 

565-580 

Π14) I. Antoniadis, G. Glossiotis, 2002, Cyclostationary analysis of rolling element bearing vibration 

signals, Journal of Sound and Vibration, 248(5), 829-845 

Π15) N. Nikolaou, I.Antoniadis,  2002, Rolling element  bearing fault diagnosis using wavelet  packets, 

NDT&E  International, Vol. 35(3), pp.197-205  

Π16) D. Economou, C. Mavroidis, I. Antoniadis, C. Lee, 2002, Maximally robust input preconditioning for 

residual vibration suppression using low pass FIR digital filters, Journal of Dynamic Systems, 

Measurement and Control, Transactions of the ASME, V124(1), pp85-97. 

Π17) N. Nikolaou, I. Antoniadis, 2002, Demodulation of Vibration signals generated by defects in Rolling 

element bearings using Complex Shifted Morlet Wavelets, Mechanical Systems and Signal Processing, 

V16(4), pp 677-694. 

Π18) C. Yiakopoulos, I. Antoniadis, 2002, Wavelet based demodulation of Vibration Signals generated by 

defects in roller bearings, Shock and Vibration Journal, V9 (2002), pp 293-306. 
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Π19)  N.Nikolaou, I.Antoniadis, 2003, Application of morphological operators as envelope extractors for 

impulsive type periodic signals, Mechanical Systems and Signal Processing Journal, V17(6), pp 1147-

1162. 

Π20) G.Glossiotis, I.Antoniadis, 2003, Payload sway suppression in rotary cranes by digital filtering the 

commanded inputs, Proc. Instn Mech. Engineers, Vol 217, Part K J. of Multibody Dynamics, pp 99-109. 

Π21)  D Economou, C.Mavroidis, I.Antoniadis, 2004, Robust vibration suppression in flexible systems using 

Infinite Impulse Response (IIR) Digital Filters, AIAA Journal of Guidance, Control and Dynamics, 

V27(1), pp 107-117 

Π22) C. Yiakopoulos, K.Gryllias, I. Antoniadis, 2005, Spectral effects of the slip motion in defective rolling 

element bearings, Advances in Vibration Engineering,  V4(2), 199-211.  

Π23) I.Antoniadis, 2005, Modeling And Simulation Of A Power Plant Lignite Bunker Filling Process Using 

Hybrid Interpreted Petri Nets, Proc. Instn Mech. Engineers, Vol 217, Part E, J. of Process Mechanical 

Engineering, pp 375-383. 

Π24) C. Yiakopoulos, I. Antoniadis, 2005, Application of Some Advanced Signal Processing Techniques for 

Rolling Element Bearing Fault Detection, Diagnostyka, Vol. 36, pp 33-39. 

Π25) C. Yiakopoulos, I. Antoniadis, 2006, Cyclic bispectrum patterns of defective rolling element bearing 

vibration response, Forschung im Ingenieurwesen, Vol. 70, pp 90-104. 

Π26) Patargias T. I., Yiakopoulos C. T., Antoniadis I. A., 2006, Performance assessment of a morphological 

index in fault prediction and trending of defective rolling element bearings, Nondestructive Testing and 

Evaluation, V21(1), pp 39-60. 

Π27) A.N.Lioulios, , I.A.Antoniadis,  2006, Effects of rotational speed fluctuations on the dynamic 

behaviour of rolling element bearings with radial clearances, International Journal of Mechanical 

Sciences, Vol 48, pp. 809-829. 

Π28) G.N.Glossiotis, I.A.Antoniadis, 2007, Vibration suppression of structures with densely spaced modes 

using maximally robust minimum delay digital finite impulse response filters, Journal of Sound and 

Vibration, Vol. 300(3-5), pp. 612-643. 

Π29) G.N.Glossiotis, I.A.Antoniadis, 2007, Digital Filter Based Motion Command Preconditioning of Time 

Varying Suspended Loads in Boom Cranes for Sway Suppression, Journal of Vibration and Control, Vol. 

13(5), pp. 617-656. 

Π30) F.G.Papaspiridis, I.A.Antoniadis, 2008, “Dielectric Elastomer Actuators as elements of active 

vibration control systems”, Advances in Science and Technology, Vol. 61, pp103-111. 

Π31) K.Gryllias, C.Yiakopoulos, I.A.Antoniadis, 2009, Application of Morphological Analysis for 

GearFault Detection and Trending, Diagnostyka, Vol. 48(4), pp 37-42. 

Π32) K.Gryllias, I.A.Antoniadis, 2009,  A peak energy criterion (PE) for the selection of resonance bands in 

complex shifted morlet wavelet (CSMW) based demodulation of defective rolling element bearings 

vibration response, International Journal of Wavelets, Multiresolution and Information Processing, V7(4),  

pp387-410. 

Π33) K. C. Gryllias, I. N. Koukoulis, C. T. Yiakopoulos, I. A. Antoniadis, and C. G. Provatidis, 2009, 

Morphological processing of principal orthogonal modes  for crack detection in beam structures, Journal 

of Mechanics of Materials and Structures, V4(6) , pp 1063-1088. 

Π34) C. Yiakopoulos, K. Gryllias, I. Antoniadis, 2011, ‘Rolling Element Bearing Fault Detection in 

Industrial Environments based on an K-means Clustering Approach’, Expert Systems with Applications, 

V38, 2888-2911.  

Π35) K. Gryllias, I. Antoniadis, ‘A Support Vector Machine approach based on physical model training for 

rolling element bearing fault detection in Industrial Environments’, accepted for publication in 

Engineering Applications of Artificial Intelligence.  

 

 

2.3 ∆ΗΜΟΣΙΕΥΜΑΤΑ ΣΕ ΠΡΑΚΤΙΚΑ ΣΥΝΕ∆ΡΙΩΝ ΜΕ ΚΡΙΣΗ 

 

Σ01) I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1984, Modal Decoupling methods for linear fluid-structure interaction 

problems, EUROMECH 188, Fluid Loading and Fluid-Structure Interaction, LEEDS, U.K. 
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Σ02) A. Kanarachos, I. Antoniadis, E. Bekiaris, R. Pollman, 1993, Informatics Technology as the missing 

link for the integration of people with special needs (PSN), 1st International Conference on Road Vehicle 

Automation, Bolton, U.K., 1993 

Σ03) T. Georgakopoulos, P. Baltas, I. Antoniadis, 1994, Development of a 5 KWP One Axis Solar Tracking 

Structure for Utility Scale Photovoltaic Applications, European Conference on Renewable Energy 

Sources, 1994 

Σ04)  I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1995, Application of Robust Splines Based Guidance (RSBG) for the 

motion of flexible structures, 4th Greek National Congress on MECHANICS, Xanthi, Greece 

Σ05)  I. Antoniadis, 1998, Guidance preconditioning by an ARMA sequence for robust residual ibration 

suppression, 3
rd

 European Robotics, Intelligent Systems and Control Conference/EURISCON 98, Athens, 

Greece 

Σ06) Α. Hountras, I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1998, Implementation of N-Step-Ahead Neurocontrol in 

Engineering Applications,  SOFTCOM 98, IMACS/IFAC International Symposium on Soft Computing in 

Engineering Applications, Athens, Greece 

Σ07) I. Antoniadis, 1998, Parametric Methods for the identification of Harmonic Components of Signals in 

General Noisy Environments: Presentation and Comparison in Mechanical Engineering Applications, 3
rd

 

International Conference on Acoustical and Vibratory Surveillance, Methods and Diagnostic Techniques, 

Senlis, France 

Σ08) Ι. Αντωνιάδης, Χ. Γιακόπουλος, 1998, Σύγχρονες Τεχνολογικές και Επιστηµονικές Μέθοδοι ∆ιάγνωσης 

Βλαβών Μηχανών µε Ανάλυση Κραδασµών, Ακουστική Τεχνολογία 1998, Αθήνα 

Σ09) I. Antoniadis, D.Economou, 1999, Robust residual vibration suppression by digital filtering the 

guidance function, 3
rd

 National Congress on Computational Mechanics, Volos, Greece 
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 Συνέδριο για τα τεχνικά έργα, Ι∆ΙΠ-ΠΥ, ΕΕ∆Ε, Αθήνα 10-11/12/2009 
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3. ΕΚΠΑΙ∆ΕΥΤΙΚΟ ΕΡΓΟ 

 

 

3.1 ∆Ι∆ΑΣΚΑΛΙΑ ΠΡΟΠΤΥΧΙΑΚΩΝ ΜΑΘΗΜΑΤΩΝ 

 

 

Κατά τη θητεία µου ως Επιστηµονικός Συνεργάτης, συµµετείχα στις γενικές εκπαιδευτικές δραστηριότητες 
του Τοµέα Μηχανολογικών Κατασκευών και Αυτοµάτου Ελέγχου, µε διδασκαλία ασκήσεων ή τµηµάτων 

θεωρίας ως εξής: 
 

∆υναµική Μηχανών:    4 Εξάµηνα 

Ανάλυση Μηχανολογικών Κατασκευών: 3 Εξάµηνα 

Στοιχεία Μηχανών Ι:    2 Εξάµηνα 

 

 

Κατά τη θητεία µου ως Λέκτορας δίδαξα ανελλιπώς, αυτοτελώς ή σε συνδιδασκαλία, τα εξής µαθήµατα: 

 

Ακαδ. Ετος  Χειµερινό Εξάµηνο    Θερινό Εξάµηνο 

1989-1990   -     ∆υναµική Μηχανών 

1990-1991  Εισαγωγή στις Αεροπορικές Κατασκευές ∆υναµική Μηχανών 

1991-1992  Εισαγωγή στις Αεροπορικές Κατασκευές ∆υναµική Μηχανών 

1992-1993  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

1993-1994  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

 

 

Κατά τη θητεία µου ως Επίκουρος Kαθηγητής, δίδαξα τα εξής µαθήµατα: 

 

Ακαδ. Ετος  Χειµερινό Εξάµηνο    Θερινό Εξάµηνο 

1994-1995  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

1995-1996  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

   ∆υναµική Πτήσης 
1996-1997  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

   ∆υναµική Πτήσης  
1997-1998  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

   ∆υναµική Πτήσης  
1998-1999  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

   ∆υναµική Πτήσης  
1999-2000  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

   ∆υναµική Πτήσης  
2000-2001  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών 

   ∆υναµική Πτήσης  
2001-2002  Μετρητικά Συστήµατα    ∆υναµική Μηχανών  

   ∆υναµική Πτήσης  
 

Κατά τη θητεία µου ως Αναπληρωτής Kαθηγητής και έως σήµερα, δίδαξα τα εξής µαθήµατα: 

 

Ακαδ. Ετος  Χειµερινό Εξάµηνο   Θερινό Εξάµηνο 

2002-2003  ∆υναµική Μηχανών 

                                     Μετρητικά Συστήµατα        

   ∆υναµική Πτήσης  
2003-2004              ∆υναµική Μηχανών      

                                     ∆υναµική Μηχανών ΙΙ 
   ∆υναµική Πτήσης  
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2004-2005             ∆υναµική Μηχανών Ι   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις ΙΙ  
                         ∆υναµική Μηχανών ΙΙ   Υπολογιστικές Μέθοδοι στις  
   ∆υναµική Πτήσης    Κατασκευές 
2005-2006             ∆υναµική Μηχανών Ι   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις ΙΙ  
                         ∆υναµική Μηχανών ΙΙ   Υπολογιστικές Μέθοδοι στις  
   ∆υναµική Πτήσης    Κατασκευές 
2006-2007             ∆υναµική Μηχανών Ι   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις ΙΙ  
                         ∆υναµική Μηχανών ΙΙ   Υπολογιστικές Μέθοδοι στις  
   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις Ι  Κατασκευές 
   ∆υναµική Πτήσης  
2007-2008             ∆υναµική Μηχανών Ι   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις ΙΙ  
                         ∆υναµική Μηχανών ΙΙ   Υπολογιστικές Μέθοδοι στις  
   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις Ι   Κατασκευές 
   ∆υναµική Πτήσης  
2008-2009             ∆υναµική Μηχανών Ι   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις ΙΙ  
                         ∆υναµική Μηχανών ΙΙ     

   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις Ι   

   ∆υναµική Πτήσης  
2009-2010             ∆υναµική Μηχανών Ι   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις ΙΙ  
                         ∆υναµική Μηχανών ΙΙ     

   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις Ι   

   ∆υναµική Πτήσης  
2010-2011             ∆υναµική Μηχανών Ι            Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις   

                         ∆υναµική Μηχανών ΙΙ            Ανυψωτικές & Μεταφορικές Μηχανές   

                         ∆υναµική Πτήσης  
2011-2012             ∆υναµική Μηχανών Ι            Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις   

(Ανάθεση                    ∆υναµική Μηχανών ΙΙ                         Ανυψωτικές & Μεταφορικές Μηχανές 
 ∆ιδασκαλίας)             ∆υναµική Πτήσης             Μηχανισµοί & Σχεδιασµός Μηχανών 

                 Κατασκευή Οχηµάτων ΙΙ 
                  

     

3.2 ∆Ι∆ΑΣΚΑΛΙΑ ΜΕΤΑΠΤΥΧΙΑΚΩΝ ΜΑΘΗΜΑΤΩΝ 

 

Συµµετείχα στη διδασκαλία των παρακάτω µαθηµάτων του ∆ιατµηµατικού Προγράµµατος Μεταπτυχιακών 

Σπουδών (∆ΠΜΣ) “ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ ΑΥΤΟΜΑΤΙΣΜΟΥ”: 

 

Ακαδ. Ετος/Εξάµηνο    Τίτλος Μαθήµατος      

1998 - 1999: Α εξάµηνο   Υ3: Εγκαταστάσεις Υποστήριξης της Παραγωγής 
1998 - 1999: Β εξάµηνο   Ε3: Βιοµηχανικά Τοπικά ∆ίκτυα 

1999 - 2000: Α εξάµηνο   Υ3: Εγκαταστάσεις Υποστήριξης της Παραγωγής 
1999 - 2000: Β εξάµηνο   Ε3: Βιοµηχανικά Τοπικά ∆ίκτυα 

2000 - 2001: Α εξάµηνο   Υ3: Εγκαταστάσεις Υποστήριξης της Παραγωγής 
2001 - 2002: Α εξάµηνο   Υ3: Εγκαταστάσεις Υποστήριξης της Παραγωγής 
2002 - 2003: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2003 - 2004: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2004 - 2005: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2005 - 2006: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2006 - 2007: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2007 - 2008: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2008 - 2009: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2009 - 2010: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2010 - 2011: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  
2011 - 2012: Α εξάµηνο   Βιοµηχανικές Εγκαταστάσεις  (Ανάθεση ∆ιδασκαλίας) 
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Συµµετείχα στη διδασκαλία των παρακάτω µαθηµάτων του ∆ιατµηµατικού Προγράµµατος Μεταπτυχιακών 

Σπουδών (∆ΠΜΣ) “ΜΙΚΡΟΣΥΣΤΗΜΑΤΑ ΚΑΙ ΝΑΝΟ∆ΙΑΤΑΞΕΙΣ”: 

 

Ακαδ. Ετος/Εξάµηνο    Τίτλος Μαθήµατος      

2003 – 2004  Β εξάµηνο         Σχεδίαση Μικροµηχανικών και Μικροροµποτικών ∆ιατάξεων  

2004 – 2005  Β εξάµηνο         Σχεδίαση Μικροµηχανικών και Μικροροµποτικών ∆ιατάξεων  

2005 – 2006  Β εξάµηνο         Σχεδίαση Μικροµηχανικών και Μικροροµποτικών ∆ιατάξεων  

2006 – 2007  Β εξάµηνο         Σχεδίαση Μικροµηχανικών και Μικροροµποτικών ∆ιατάξεων  

2007 – 2008  Β εξάµηνο         Σχεδίαση Μικροµηχανικών και Μικροροµποτικών ∆ιατάξεων  

2008 – 2009  Β εξάµηνο         Σχεδίαση Μικροµηχανικών και Μικροροµποτικών ∆ιατάξεων  

 

3.3 ΕΚΠΑΙ∆ΕΥΤΙΚΑ ΣΥΓΓΡΑΜΜΑΤΑ  

 

• Συµµετείχα στη συγγραφή των σηµειώσεων του µαθήµατος: “Εισαγωγή στις Αεροπορικές Κατασκευές” 

• Υπήρξα υπεύθυνος για τη συγγραφή του τµήµατος των σηµειώσεων του µαθήµατος “Μετρητικά 

Συστήµατα” που συνδιδάσκω µε τίτλο: “Μέτρηση ∆υναµικών Μεγεθών και ∆ιάγνωση Βλαβών” (294 

σελίδες) 
• Υπήρξα συσυγγραφέας του βιβλίου “∆ΥΝΑΜΙΚΗ ΜΗΧΑΝΩΝ” (εκδόσεις Παπασωτηρίου), µαζί µε τον 

Καθηγητή κ. Α. Κανάραχο. 

 

3.4 ∆Ι∆ΑΚΤΟΡΙΚΕΣ ∆ΙΑΤΡΙΒΕΣ 

 

3.4.1 Επίβλεψη ∆ιδακτορικών ∆ιατριβών 

 

1)∆ηµήτριος Οικονόµου: 

“Προηγµένες Μέθοδοι Καθοδήγησης της ∆υναµικής Συµπεριφοράς Μηχανολογικών Κατασκευών” 

(Περατώθηκε το 2001) 

 

2)Νικόλαος Νικολάου 

“Προηγµένες Μέθοδοι Επεξεργασίας Κραδασµών για Ανάλυση ∆υναµικής Συµπεριφοράς Μηχανολογικών 

Κατασκευών” 

(Περατώθηκε το 2003) 

 

3)Χρήστος Γιακόπουλος 
“Προηγµένες Μέθοδοι ∆ιάγνωσης Βλαβών Μηχανολογικών Κατασκευών µε τη Χρήση ∆υναµικών 

Μετρήσεων” 

(Περατώθηκε το 2004) 

 

4) Γεώργιος Γλωσσιώτης 
“Μέθοδοι Περιστολής ∆υναµικής Απόκρισης κατά τις Μεταβατικές Καταστάσεις ∆υναµικών Συστηµάτων” 

(Περατώθηκε το 2006) 

 

5) Γεώργιος Ζαννής 
“Βελτιστοποίηση λειτουργικών και κατασκευαστικών χαρακτηριστικών ειδικών µύλων υπέρλεπτης 
λειοτρίβησης (δακτυλιόµυλων) µε χρήση πειραµατικών µεθόδων” 

(Περατώθηκε το 2009) 

 

6) Κων/νος Γρύλλιας 
“Εφαρµογή νοηµόνων µεθόδων επεξεργασίας δυναµικών σηµάτων στη διάγνωση βλαβών µηχανολογικού 

εξοπλισµού” 

(Περατώθηκε το 2009) 
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7) Φώτιος Παπασπυρίδης 
“Εφαρµογές ηλεκτροδιεγειρόµενων υλικών στη βελτίωση δυναµικής συµπεριφοράς κατασκευών” 

(Σε εξέλιξη) 

 

8) Ιωάννης Μελάς 
“Μοντελοποίηση συµπεριφοράς κυττάρων µέσω ανάλυσης σηµάτων” 

(Σε εξέλιξη) 

 

9) Κων/νος Ροδόπουλος 
Σε διαδικασία ορισµού θέµατος 
  

10) Αθανάσιος Χριστοδουλιάς 
Σε διαδικασία ορισµού θέµατος 
 

3.4.2 Μέλος Τριµελών Συµβουλευτικών Επιτροπών ∆ιδακτορικών ∆ιατριβών 

 

1) Χούντρας  Αθανάσιος: 
 “Εφαρµογές Νευρωνικών ∆ικτύων στις Μηχανολογικές Κατασκευές” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 1998) 

 

2) Γεραµάνης Κλεάνθης 
“Συµβολή στη εφαρµογή των Νευρωνικών ∆ικτύων σε Κατασκευαστικά Προβλήµατα” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 1999) 

 

3) Αρετάκης Νικόλαος 
“Συµβολή στην ανάπτυξη διαγνωστικών συστηµάτων σε εγκαταστάσεις αεριοστροβίλων µε χρήση µεθόδων 

ανάλυσης µετρήσεων ταχείας απόκρισης”,  

(Επιβλέπων: Αν. Καθηγητής Κ.Μαθιουδάκης, περατώθηκε το 2000) 

 

4) Τσολάκης Αντώνιος 
“Σύστηµα ανάρτησης οχηµάτων” 

(Επιβλέπων: Αν. Καθηγητής Κ.Σπέντζας, περατώθηκε το 2001) 

 

5) Πετρίδης Αθανάσιος: 
“Ανάπτυξη και εφαρµογή του αλγορίθµου SQA (Smoothed Quadratic Approximation) για την επίλυση 

προβληµάτων παραµετρικής βελτιστοποίησης της απόκρισης εύκαµπτων µη-γραµµικών δυναµικών 

συστηµάτων” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 2004) 

 

6) ∆ηµητρίου Βασίλειος 
“Προσαρµοστικά πεπερασµένα στοιχεία και συναφή πλέγµατα” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 2004) 

 

7) Ντερτιµάνης Βασίλειος 
“Μοντελοποίηση και αναγνώριση σφαλµάτων µηχανολογικών συστηµάτων” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος - Καθηγητής Κων/νος Σπέντζας, περατώθηκε το 2006) 

 

8) Κουκούλης Ιωάννης 
“Ανάπτυξη µεθοδολογίας µη καταστροφικού ελέγχου στη διάγνωση αλλοιώσεων σε πολυστρωµατικές 
δοµές” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2008) 

 

9) Θεοδώρου Ευάγγελος 
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“Μοντελοποίηση διαιρούµενων εµφυτευµάτων ισχίου” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2009) 

 

10) Βόσου Κλειώ 

“Προηγµένες µέθοδοι στη βιοϊατρική τεχνολογία” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2009) 

 

11) Χατζηκοµής Χριστόφορος 
“Συµβολή στη δυναµική οχηµάτων” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Κ.Σπέντζας, περατώθηκε το 2010) 

 

12) Καλλιβρετάκη Αργυρώ 

“Τριδιάστατα Μικροµηχανικά Μοντέλα Υφασµάτων” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2010) 

 

13) Ισηδώρου Στυλιανός 
“Εξελιγµένες αριθµητικές µέθοδοι επίλυσης διαφορικών εξισώσεων µε σύζευξη CAD/CAE” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, σε εξέλιξη) 

 

14) Στάθης Αντώνιος 
(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Θ.Κωστόπουλος, σε εξέλιξη) 

 

15) Κλεφτογιάννης Αριστείδης 
(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Γ.Βοσνιάκος, σε εξέλιξη) 

 

16) Ραµπ Μιχάλης 
(Επιβλέπων Καθηγητής Ε.Παπαδόπουλος, σε εξέλιξη) 

 

17) Γυπαράκης Γεώργιος 
(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Θ.Κωστόπουλος, σε εξέλιξη) 

 

 

3.4.3 Μέλος Επταµελών Εξεταστικών Επιτροπών ∆ιδακτορικών ∆ιατριβών 

 

1) Ζαφειρόπουλος Νικόλαος 
“Υπολογισµός Συνεχών ∆υναµικών Συστηµάτων µε τη Μέθοδο των Συνοριακών Στοιχείων” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 1992) 

 

2) Πασχαλάκης Παναγιώτης 
“Αυτοπροσαρµοζόµενες Υπολογιστικές Μέθοδοι Ανάλυσης στην Τεχνολογία των Κατασκευών µε δεδοµένη 

την επιθυµητή ακρίβεια” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 1993) 

  

3) Σοφιάς Νικόλαος 
“Συστήµατα διακριτοποίησης για την εφαρµογή µεθόδων ανάλυσης στην τεχνολογία κατασκευών” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 1993) 

 

4) Παντελέλης Νικόλαος 
“ Συµβολή στην ανάπτυξη υπολογιστικών µεθόδων” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Α.Κανάραχος, περατώθηκε το 1994) 

  

5) Ιµπραχήµ Αλχαζαλί 
“Βέλτιστα Συστήµατα ∆ιευθύνσεως Οχηµάτων” 
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(Επιβλέπων: Αν. Καθηγητής Κ. Σπέντζας, περατώθηκε το 1999) 

 

6) Ριζιώτης Βασίλειος 
“Αεροελαστικά φαινόµενα ανεµογεννητριών ” 

(Επιβλέπων: Αν. Καθηγητής Σ.Βουτσινάς, περατώθηκε το 2003) 

 

7) Φούρλας Γεώργιος 
“∆ιαγνωστική Υβριδικών Συστηµάτων” 

(Επιβλέπων: Καθηγητής Ν.Κρικέλης, , περατώθηκε το 2003) 

 

8)Λουτρίδης Σπυρίδων 

“Πρόγνωση και διάδοση βλαβών σε ηλεκτροµηχανικά συστήµατα µε συνδυασµένη επεξεργασία του σήµατος 
στα πεδία του χρόνου και συχνότητας» 

(Επιβλέπων Καθηγητής Α.Τροχίδης, περατώθηκε το 2004) 

 

9) Τσαλαβούτας Αναστάσιος 
“Ανάπτυξη συστηµάτων παρακολούθησης λειτουργίας βιοµηχανικών αεριοστροβίλων ”,  

(Επιβλέπων: Αν. Καθηγητής Κ.Μαθιουδάκης, περατώθηκε το 2004) 

 

10) Ρωµέσης Χριστόφορος 
“Χρήση στοχαστικών µεθόδων στην ανάπτυξη συστηµάτων παρακολούθησης λειτουργίας και διάγνωσης 
βλαβών αεριοστροβίλων ”,  

(Επιβλέπων: Αν. Καθηγητής Κ.Μαθιουδάκης, περατώθηκε το 2005) 

 

11) Βασιλειάδης Σάββας 
“Μοντέλα µηχανικής συµπεριφοράς των υφασµάτων µε έµφαση στη µικροδοµή τους ” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2005) 

 

12) Μουζακίτης Σπυρίδων 

“Προσοµοίωση συστηµάτων µείωσης θορύβου” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2006) 

 

13) Ανουσάκη Γεωργία 

“Ανάπτυξη ολοκληρωµένου συστήµατος αυτοεντοπισµού και χαρτογράφησης χώρου για κινούµενα ροµπότ 
σε εξωτερικούς µη δοµηµένους χώρους” 

(Επιβλέπων Καθηγητής Κ.Κυριακόπουλος, περατώθηκε το 2006) 

 

14) ∆ηµαρόγκωνας ∆ήµος 
“Ανάπτυξη µεθοδολογιών αποκεντρωµένου υβριδικού ελέγχου: Εφαρµογή στην πρόβλεψη και αποφυγή 

συγκρούσεων ” 

(Επιβλέπων Καθηγητής Κ.Κυριακόπουλος, περατώθηκε το 2006) 

 

 15) Καϊσαρλής Γεώργιος 
“Συµβολή στην ανάπτυξη και εφαρµογή µεθόδων Αντίστροφου Μηχανολογικού Σχεδιασµού” 

(Επιβλέπων  Καθηγητής Μ.Σφαντζικόπουλος, περατώθηκε το 2006) 

 

16) Νταβλιάκος Ιωάννης 
“Ελεγχος µηχανισµού Stewart µε υδραυλικές οδηγήσεις βασισµένος στη ∆υναµική” 

(Επιβλέπων  Αν.Καθηγητής Ε.Παπαδόπουλος, περατώθηκε το 2007) 

 

17) Βαρθολοµαίος Παναγιώτης 
“ Μοντελοποίηση και έλεγχος µικροροµποτικών συστηµάτων” 

(Επιβλέπων  Αν.Καθηγητής Ε.Παπαδόπουλος, περατώθηκε το 2007) 
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18) Γεωργιόπουλος Βασίλειος 
“ Ανάλυση µηχανικής συµπεριφοράς γνάθου µε οδοντικά Εµφυτεύµατα σε περιβάλλον CAE/FEA ” 

(Επιβλέπων Αν.Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2008) 

 

19) ∆ηµητρέλλου Σωτηρία 

“Προσδιορισµός του Ρόλου της Ακρίβειας Απόδοσης Γεωµετρικών Μορφών στην Ποιότητα και το Κόστος 
των Μηχανολογικών Κατασκευών ” 

(Επιβλέπων  Καθηγητής Μ.Σφαντζικόπουλος, περατώθηκε το 2008) 

 

20) Τσακατίκας ∆ηµήτριος 
“Ανάπτυξη Συστήµατος Βελτιστοποίησης του Κόστους Υλικών Συντήρησης και Λειτουργίας 
Μηχανολογικού Εξοπλισµού ” 

(Επιβλέπων  Καθηγητής Μ.Σφαντζικόπουλος, περατώθηκε το 2008) 

 

21) Χερουβείµ Νικόλαος-∆ηµήτριος 
“∆υναµική και Ελεγχος Ροµποτικών Συστηµάτων µε Πόδια” 

(Επιβλέπων  Καθηγητής Ε.Παπαδόπουλος, περατώθηκε το 2009) 

 

22) Χατζάκος Παναγιώτης 
“Παραµετρική Ανάλυση και Συστηµατικός Σχεδιασµός Ροµπότ µε πόδια ” 

(Επιβλέπων  Καθηγητής Ε.Παπαδόπουλος, περατώθηκε το 2009) 

 

23) Ρεπούλιας Φιλοκτήµων 

“Ελεγχος υποεπενεργούµενων υποβρύχιων ροµποτικών συστηµάτων” 

(Επιβλέπων  Καθηγητής Ε.Παπαδόπουλος, περατώθηκε το 2009) 

 

24) Γιαννακάκης Τίτος 
“Ευφυής σχεδιασµός κατεργασιών επιπέδου ελάσµατος σε πρέσα” 

(Επιβλέπων Αν. Καθηγητής Γ.Βοσνιάκος, περατώθηκε το 2009) 

 

25) Ντότσιος Ευάγγελος 
“Μέθοδοι Αναγνώρισης Μοντέλων Σύνθετων Κατασκευών µε Αξιοποίηση Πληροφοριών από Μετρήσεις της 
Ταλαντωτικής τους Απόκρισης” 

(Επιβλέπων Καθηγητής Κ.Παπαδηµητρίου, περατώθηκε το 2009) 

 

26) Παπαγεωργίου Ξανθή 

“Μεθοδολογίες Προγραµµατισµού Κίνησης σε Νευρο-Ροµποτικά Συστήµατα” 

(Επιβλέπων Καθηγητής Κ.Κυριακόπουλος,, περατώθηκε το 2009) 

 

27) Λιονής Γρηγόριος 
“Μοντελοποίηση και υβριδικός έλεγχος πολλαπλών πολυαρθρωτών µικροροµπότ ” 

(Επιβλέπων Καθηγητής Κ.Κυριακόπουλος,, περατώθηκε το 2010) 

 

28) Βενετσάνος ∆ηµήτριος 
“Ανάπτυξη Μεθόδων Βέλτιστης Τοπολογίας και Σχήµατος Μηχανολογικών Κατασκευών” 

(Επιβλέπων Καθηγητής Χ.Προβατίδης, περατώθηκε το 2010) 

 

29) Καρράς Γεώργιος 
“Τηλεχειρισµός µε Οπτική Ανατροφοδότηση Υποβρύχιων Ροµποτικών Οχηµάτων” 

(Επιβλέπων Καθηγητής Κ.Κυριακόπουλος,, περατώθηκε το 2011) 
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3.5 ΕΠΙΒΛΕΨΗ ΜΕΤΑΠΤΥΧΙΑΚΩΝ ΣΠΟΥ∆ΑΣΤΩΝ 

 

Είµαι  επιβλέπων των εξής εργασιών µεταπτυχιακών σπουδαστών του ∆ιατµηµατικού Προγράµµατος 
Μεταπτυχιακών Σπουδών (∆ΠΜΣ) “ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ ΑΥΤΟΜΑΤΙΣΜΟΥ”:  

 

1) A. Καρδάσης (1999) 

“Μοντελοποίηση γερανού λιµένος: Σχεδιασµός συστήµατος αντιαιώρησης αναρτηµένης µάζας” 

 

2) ∆. Χατζόπουλος (2001) 

“Εξοµοιωτής του Υβριδικού ∆ικτύου Petri” 

 

3) Η. Κατσούλης (2002) 

“Σχεδίαση, στατική και δυναµική µελέτη µηχανισµού ενίσχυσης πιεζοηλεκτρικών µετατοπίσεων, (Μέρος 
1o)” 

 

4) Ι. Κατσικάς (2002) 

“Σχεδίαση, στατική και δυναµική µελέτη µηχανισµού ενίσχυσης πιεζοηλεκτρικών µετατοπίσεων, (Μέρος 
2o)” 

 

5) ∆.∆εχουνιώτης (2006) 

“Εφαρµογή δοµηµένων δικτύων Petri στη µοντελοποίηση της λειτουργίας µιας βιοµηχανικής εγκατάστασης” 

 

6) Π.Παταργιάς (2007) 

“ ∆υναµική ανάλυση και περιστολή ταλαντώσεων βιοµηχανικών γερανογεφυρών” 

 

7) Ν.Παπαδάκης (2007) 

“Επισκόπηση και αποτίµηση βιοµηχανικών µεθόδων αφαλάτωσης” 

 

8) Π.Χατζηλάµπρου (2008) 

“Σύστηµα αυτοµατισµού σε βιοµηχανία παραγωγής ζωοτροφών” 

 

9) Μ.Κασίου (2009) 

“Πυρασφάλεια και πυροπροστασία βιοµηχανικών εγκαταστάσεων: Εφαρµογή σε τυπική βιοµηχανία ελαίου” 

 

10) Μ.Πλακοπούλου (2010) 

“Ηλεκτρολογικά και λειτουργικά χαρακτηριστικά φωτοβολταϊκών πλαισίων” 

 

10) Ν.Μαρουλάς (2010) 

“Σχεδίαση ηλιοστάτη χαµηλού κόστους για οικιακούς καταναλωτές” 

 

11) Β.Βακαλόπουλος (2010) 

“Μέθοδοι ταξινόµησης δεδοµένων δυναµικών µετρήσεων σε ένσφαιρους τριβείς µε βλάβη” 

 

12) Κ.Ροδόπουλος (2011) 

“Σύγκριση µεθόδων εκτίµησης µεταβαλλόµενης ταχύτητας περιστροφής από µέτρηση κραδασµών» 

 

3.6 ΕΠΙΒΛΕΨΗ ∆ΙΠΛΩΜΑΤΙΚΩΝ ΕΡΓΑΣΙΩΝ 

 

1) Κ. Μεγαρίδης, “Τα Πεπερασµένα Στοιχεία στην κάµψη πλακών”, 1982 

2) Ν. Σιγάλας, “Μελέτη Κατανοµής πίεσης σε δοχείο από επιταχυνόµενη δοκό”, 1983 

3) Γ. ∆άλγκαλης: “Σχεδιασµός µε τη βοήθεια υπολογιστή πλέγµατος διδιάστατων πεπερασµένων 

στοιχείων”, 1983 
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4) Α. Σκορδοµπέκης, “Σχεδιασµός µε τη βοήθεια υπολογιστή πλέγµατος τριδιάσταων πεπερασµένων 

στοιχείων”, 1983 

5) Ι. Παπαβασιλείου, “Ρευστοελαστικότητα µε τη µέθοδο των πεπερασµένων στοιχείων”, 1984 

6) Κ. Πάλλης, “Ανάλυση µη γραµµικών δυναµικών συστηµάτων”, 1984 

7) K. Καραγιάννης, “Αριθµητικός υπολογισµός πρόσθετων µαζών και ιδιοσυχνοτήτων σωµάτων σε άπειρα 

πεδία ρευστού”, 1985 

8) Β. Κωστούλας, “Επίλυση τρισδιάστατου ρευστοελαστικού προβλήµατος µε τη µέθοδο των 

πεπερασµένων στοιχείων”, 1985 

9) Α. Καγιάφας, “Κατασκευή interface για την οδήγηση σερβοβαλβίδας µε ηλεκτρονικό υπολογιστή”, 1990 

10)  Α. Κοκκινίδης, “∆υναµική Ανάλυση βασιζόµενη σε υποκατασκευές”, 1991 

11) ∆. ∆ιονυσίου, “Ανάλυση σιδηροδροµκών κατασκευών: Εξέταση δυναµικής συµπεριφοράς του 

συστήµατος βαγονιού-ράγας ως προς την εγκάρσια ευστάθεια”, 1991. 

12) A. Γρέτος, “Προγραµµατισµός και σύγκριση παραµετρικών µεθόδων επεξεργασίας δυναµικών 

σηµάτων”, 1991. 

13) Σ. Μόλχο, “Μελέτη και σχεδιασµός µεθόδου αριθµητικής ολοκλήρωσης µε χρήση της θεωρίας ελέγχου”, 

1991. 

14) Β. Ελιέζερ, “∆ιάγνωση βλαβών µε δυναµικές µετρήσεις”, 1991 

15) Π. Βασιλόπουλος, “Μελέτη πλαισίων στήριξης φωτοβολταικών συστηµάτων”, 1992. 

16) I. Παπαδογιάννης, “Βελτιστοποίηση αλγορίθµων οδήγησης ελαστικού ροµπότ και ανάλυση ευαισθησίας 
για διάφορες συχνότητες”, 1992. 

17) Ε. Αρκαλής, “Σχεδιασµός-κατασκευή συστήµατος µικροελεγκτή και εφαρµογή του ως καταχωρητής 
µετρήσεων”, 1993. 

18) X.Σ. Ζάχαρη, “Σύγκριση µεθόδων χρονικής ολοκλήρωσης µη γραµµικών δυναµικών συστηµάτων”, 1995 

19) X. Γιακόπουλος, “Κατασκευή ευέλικτου µετρητικού προγράµµατος µε υπολογιστή”,   1996 

20) Γ. Γκίνης, “Εφαρµογές κυµατιδίων στη ∆υναµική Μηχανών”, 1997. 

21) Κ. Φωτίου, “∆ιαγνωστική βλαβών σε ηλεκτροκινητήρες”, 1997. 

22) ∆. Ιωάννου, “Ανάλυση συχνοτήτων παλινδροµικής αντλίας µεταφοράς αιωρήµατος βωξίτη σε καυστική 

σόδα”, 1997. 

23) Χ. Κατινάκης, “Κατασκευή ευέλικτου µετρητικού προγράµµατος µε Η/Υ (Συµβατικές Μετρήσεις)”, 

1997. 

24) Α. Αγκράς, “Σχεδιασµός και κατασκευή µετρητικών συστηµάτων”, 1998. 

25) Π. Μώρος, “Χρήση της ψηφιακής επεξεργασίας σηµάτων στον σχεδιασµό µεθόδου αριθµητικής 
ολοκλήρωσης”, 1998. 

26) A. Καρδάσης, “Μελέτη συστήµατος αντιαιώρησης φορτίου γερανού”, 1998. 

27) Γ. Λέκκας, “Εφαρµογές δικτύων Petri στην ανάλυση και προσοµοίωση δυναµικών µηχανολογικών 

συστηµάτων διακριτών καταστάσεων”, 1999 

28) Π. Γκιόκας, “Εφαρµογές δικτύων GRAFCET στη µοντελοποίηση της συµπεριφοράς διακριτών 

µηχανολογικών συστηµάτων”, 2000. 

29) Π. Περπερίδης, “Στιβαρή οδήγηση της κίνησης ελαστικών κατασκευών µε χρήση διεγέρσεων splines”, 

2000. 

30) Μ. Φαναριώτης, “Ανάπτυξη µοντέλου για τον υπολογισµό των χαρακτηριστικών συχνοτήτων εκδήλωσης 
των βλαβών των ένσφαιρων τριβέων και πειραµατική επαλήθευση”, 2000 

31) Γ. Γλωσσιώτης,  “Εντοπισµός βλαβών µηχανών µε ανάλυση απόκρισης µέσω κυκλοστάσιµης 
επεξεργασίας σήµατος”, 2000 

32) I. Κατσικάς, “Μελέτη, σχεδίαση και κατασκευή µικροροµπότ επιθεώρησης σωληνώσεων µικρής 
διαµέτρου”, 2000. 

33) H. Κατσούλης, “Μελέτη, σχεδίαση και κατασκευή µικροροµπότ επιθεώρησης σωληνώσεων µικρής 
διαµέτρου”, 2000. 

34) K. Γκολές, “Επισκόπηση ιδιοτήτων και σχεδιασµός µηχανισµών µεγέθυνσης κίνησης πιεζοηλεκτρικών 

διεγερτών”, 2000. 

35) A. Κεσανόπουλος, “∆ιαγνωστική βλαβών σε έδρανα περιστροφικών µηχανών”, 2000. 

36) Ε. Παναγιωτόπουλος, “Εφαρµογές ∆ικτύων Petri στην ανάλυση και προσοµοίωση ∆υναµικών 

Μηχανολογικών Συστηµάτων ∆ιακριτών Καταστάσεων. Μερος 2ο”, 2001. 



ΒΙΟΓΡΑΦΙΚΟ ΣΗΜΕΙΩΜΑ                                                                                        - 21/39 - 

 

ΙΩΑΝΝΗΣ A. ΑΝΤΩΝΙΑ∆ΗΣ -  ΑΝΑΠΛΗΡΩΤΗΣ  ΚΑΘΗΓΗΤΗΣ ΕΜΠ 

37) Ι.Ανδριανόπουλος, “∆ιάγνωση βλαβών οδοντωτών τροχών µε χρήση µεθόδων επεξεργασίας σήµατος”, 

2002. 

38) Κ.Λιάπη, “Nανοσωλήνες άνθρακα (Βιβλιογραφική Επισκόπηση)”, 2002. 

39) Ι.Αγγέλης, “Μελέτη και εφαρµογή προηγµένων µεθόδων συντήρησης στα Ελληνικά Πετρέλαια Α.Ε. 

(Συγκρότηµα Ασπροπύργου). Μερος 1ο
: Βασικες Αρχες και Μεθοδολογια”, 2002. 

40) Φ.Παπασπυρίδης, “Περιστολη µεταβατικων φαινοµενων επαγωγικων ηλεκτροκινητηρων µε χρηση 

φιλτρων προµορφωσης εισοδου”, 2003. 

41) Χ.Καραγιαννάκης, “Eντοπισµός διαρροών συστηµάτων σωληνώσεων µε µεθόδους φασµατικής 
ανάλυσης”, 2003. 

42) Κ.Φωτίου, “∆ιάγνωση βλαβών σε ηλεκτροκινητήρες µε φασµατική ανάλυση ρεύµατος φάσεων. Μέρος 
2
ο
: Εφαρµογή”, 2003. 

43) A.Κυρτάτου, “Μοντέλα διάγνωσης βλαβών σε τριφασικό επαγωγικό κινητήρα κλωβού”, 2003. 

44) Ε. Καντιδάκης, “Ανάλυση ταλαντώσεων και διάγνωση βλαβών βοηθητικού µηχανολογικού εξοπλισµού 

πλοίου”, 2003. 

45) Χ.∆ήµου, “Μελέτη και σύγκριση µεθόδων διαχωρισµού σηµάτων κραδασµών ένσφαιρων τριβέων”, 

2003. 

46) K.Γρύλλιας, “Στατιστική προσέγγιση και µέθοδοι υπέρβασης του µη γραµµικού φαινοµένου της 
ολίσθησης στη διάγνωση βλαβών ένσφαιρων τριβέων”, 2003 

47) M.Γεωργάρας, “Σύστηµα ελέγχου και παρακολούθησης υδραυλικού ροµπότ”, 2004. 

48) H. Σταµατάκης, “Μελέτη στροφικών ταλαντώσεων προωστηρίου συστήµατος πλοίου”, 2004. 

49) K. Aναστασιάδης, “Η µέθοδος της ανάλυσης ταυτοποίησης (matching pursuit) και η εφαρµογή της στην 

ανάλυση σηµάτων”, 2004. 

50) Κ. Κωστιάνης , “Aνάλυση ταλαντώσεων και διάγνωση βλαβών ένσφαιρων τριβέων µε νευρωνικά 

δίκτυα”, 2004. 

51) A. Λιούλιος, “Ανάλυση χαοτικών αποκρίσεων σε έδρανο µε ακτινικό διάκενο”, 2004. 

52) Β.Καράς, “Σχεδιασµός και προγραµµατισµός συστήµατος κίνησης και επίβλεψης λειτουργίας 
υδραυλικού ροµπότ”, 2005. 

53) Ε.Πανταζίδης, “Βιβλιογραφική ανασκόπηση διηλεκτρικών ηλεκτροενεργών πολυµερών και σχεδιασµός 
σχετικής µετρητικής διάταξης”, 2005. 

54) Θ.Παταργιάς, “Αξιολόγηση χρονικών και µορφολογικών δεικτών στη διάγνωση βλαβών στρεφόµενων 

µηχανών”, 2005. 

55) ∆. Ρoζής, “Eπισκόπηση δυναµικών χαρακτηριστικών και χαρακτηριστικών ελέγχου πτήσης 
αεροσκαφών”, 2006. 

56) Σ.Μάµαλης, “Σχεδίαση και υλοποίηση πειραµατικής διάταξης για προσοµοίωση βλαβών στρεφόµενου 

εξοπλισµού”, 2006. 

57) Ι.Καραγιάννης, “Παθητική άντληση ενέργειας από κρουστικούς αποσβετήρες”, 2006. 

58) A,Nτζοιδός, “Υλοποίηση µεθόδων πειραµατικής ιδιοανυσµατικής ανάλυσης στο πεδίο του χρόνου”, 

2006. 

59) Ι.Κιούσης, “Εφαρµογή µηχανών διανυσµατικής υποστήριξης στηn κατηγοριοποίηση βλαβών ένσφαιρων 

τριβέων”, 2006. 

60) Α.Αποστολοπούλου, “Σχεδιασµός και πειραµατική επαλήθευση συστήµατος ελέγχου και λήψης 
δεδοµένων σε υδραυλικό ροµπότ για την κίνηση εύκαµπτων κατασκευών”, 2006. 

61) Ο. Καρατόλου, “Eφαρµογή της µεθόδου Hilbert - Huang στη διάγνωση βλαβών περιστρεφόµενου 

εξοπλισµού”, 2007. 

62) Θ.Σµπιλίρης, “Περιστολή ταλαντώσεων σε δοχεία µε ελεύθερη επιφάνεια µε µεθόδους προµόρφωσης 
εισόδου”, 2007. 

63) Α.Καλιτζέος, “∆ιάγνωση βλαβών βιοµηχανικού εξοπλισµού µε εφαρµογή µεθόδων ταξινόµησης 
οµάδων”, 2007. 

64) Β. Τρωγάδης, “Σχεδίαση και κατασκευή διάταξης ρύθµισης στροφών προσοµοιωτή βλαβών”, 2008. 

65) Π.Λεκκός, “Ενεργητική και παθητική πυροπροστασία µεταλλικών κτιρίων”, 2008 

66) Χ. Λατανιώτης, “Ανάλυση λειτουργίας βιοµηχανικών εγκαταστάσεων µε συνδυασµό δικτύων Petri”, 

2008. 
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67) Γ. Τσανικιδης, “Mοντελοποίηση και πειραµατική ανάλυση δυναµικής συµπεριφοράς βιοµηχανικού 

ελάστρου”, 2009 

 

 

3.7 ΑΛΛΕΣ ΕΚΠΑΙ∆ΕΥΤΙΚΕΣ ∆ΡΑΣΤΗΡΙΟΤΗΤΕΣ 

 

 

Εισαγωγή στη σχεδίαση µέσω Ηλεκτρονικού Υπολογιστή(CAD) 

Σχετικά σεµινάρια 100 ωρών στον ΟΑΕ∆ (1988) 

 

Προγραµµατισµός µικροεπεξεργαστών µε έµφαση τη χρήση τους σε βιοµηχανικό περιβάλλον 

Σχετικά σεµινάρια 90 ωρών στον ΟΣΕ (1992). 

 

 

Συνοδός σπουδαστών στην εκπαιδευτική εκδροµή του 4
ου

 έτους Μηχανολόγων Μηχανικών ΕΜΠ στην 

Ιαπωνία (2008) 

 

Συνοδός σπουδαστών στην εκπαιδευτική εκδροµή του 4
ου

 έτους Μηχανολόγων Μηχανικών ΕΜΠ στις ΗΠΑ 

(2009) 

 

Επίβλεψη 4 σπουδαστών στα πλαίσια της πρακτικής άσκησης σπουδαστών. 
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4. ∆ΙΑΚΡΙΣΕΙΣ ΚΑΙ ∆ΙΕΘΝΗΣ ΑΝΑΓΝΩΡΙΣΗ 

 

4.1 ΑΜΙΓΕΙΣ ΕΤΕΡΟΑΝΑΦΟΡΕΣ ΣΤΟ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΟ ΕΡΓΟ  

Από σχετική αναζήτηση αποκλειστικά στο SCOPUS προκύπτουν οι εξής αριθµοί αµιγών ετεροαναφορών για 

τo δηµοσιευµένο επιστηµονικό έργο: 
 

ΚΩ∆ Στοιχεία Αρθρου Α.Α.Ε. 

Π15 N.Nikolaou, I.Antoniadis, 2002, Rolling element  bearing fault diagnosis using 

wavelet  packets, NDT&E  International, Vol. 35(3), pp.197-205 

102 

Π17 N. Nikolaou, I. Antoniadis, 2002, Demodulation of Vibration signals generated by 

defects in Rolling element bearings using Complex Shifted Morlet Wavelets, 

Mechanical Systems and Signal Processing, V16(4), pp 677-694. 

87 

Π14 I. Antoniadis, G. Glossiotis, 2001, Cyclostationary analysis of rolling element 

bearing vibration signals, Journal of Sound and Vibration, 248(5), 829-845 

38 

Π19 N.Nikolaou, I.Antoniadis, 2003, Application of morphological operators as envelope 

extractors for impulsive type periodic signals, Mechanical Systems and Signal 

Processing Journal, V17(6), pp 1147-1162. 

31 

Π18  C. Yiakopoulos, I. Antoniadis, 2002, Wavelet based demodulation of Vibration 

Signals generated by defects in roller bearings, Shock and Vibration Journal, V9 

(2002), pp 293-306. 

11 

Π16 D. Economou, C. Mavroidis, I. Antoniadis, C. Lee, 2002, Maximally robust input 

preconditioning for residual vibration suppression using low pass FIR digital filters, 

Journal of Dynamic Systems, Measurement and Control, Transactions of the ASME, 

V124(1), pp85-97. 

10 

Π3 A. Kanarachos, I. Antoniadis, 1988, Symmetric variational principles and modal 

methods in fluid-structure interaction problems, Journal of Sound and Vibration, 

121(1), 77-104 

8 

Π27 A.N.Lioulios, , I.A.Antoniadis,  2006, Effects of rotational speed fluctuations on the 

dynamic behaviour of rolling element bearings with radial clearances, International 

Journal of Mechanical Sciences, Vol 48, pp. 809-829. 

7 

Π5 I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1988, Decoupling Procedures for fluid-structure 

interaction problems, Computer Methods in Applied Mechanics and Engineering, 70, 

1-25 

4 

Π20 G.Glossiotis, I.Antoniadis, 2003, Payload sway suppression in rotary cranes by 

digital filtering the commanded inputs, Proc. Instn Mech. Engineers, Vol 217, Part K 

J. of Multibody Dynamics, pp 99-109. 

4 

Π25 

C. Yiakopoulos, I. Antoniadis, 2006, Cyclic bispectrum patterns of defective rolling 

element bearing vibration response, Forschung im Ingenieurwesen, Vol. 70, pp 90-

104. 

4 

Π26 

Patargias T. I., Yiakopoulos C. T., Antoniadis I. A., 2006, Performance assessment of 

a morphological index in fault prediction and trending of defective rolling element 

bearings, Nondestructive Testing and Evaluation, Vol. 21, No 1, pp 39-60. 

3 

Σ37 D. Economou, C. Mavroidis, I. Antoniadis, 2002, Comparison of filter types used for 

command preconditioning in vibration suppression applications, American Control 

Conference, Anchorage, USA 

2 

Σ23 D. Economou, C. Mavroidis, I. Antoniadis, 2001, Experiments on Robust Vibration 

Suppression in Mechatronic Systems Using IIR Digital Filters, 2001 IEEE/ASME 

International Conference on Advanced Intelligent Mechatronics,  (AIM '01), Como, 

Italy 

2 

Π10 Α. Hountras, I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1999, Implementation of N-Step-Ahead 

Neurocontrol on 3Axes Heavy Duty Hydraulic Manipulator, Mechatronics Journal, 9, 

235-270 

2 
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Π2 I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1987, A decoupling procedure for the modal analysis of 

structures in contact with incompressible fluids, Communications in Applied 

Numerical Methods, Vol. 3, 507-517 

2 

Π32 K.Gryllias, I.A.Antoniadis, 2009,  A peak energy criterion (PE) for the selection of 

resonance bands in complex shifted morlet wavelet (CSMW) based demodulation of 

defective rolling element bearings vibration response, International Journal of 

Wavelets, Multiresolution and Information Processing, V7(4),  pp387-410. 

2 

Σ51 C.Yiakopoulos, H.Dimou, I. Antoniadis,  2004, Blind Source Separation Methods in 

the Vibration Response of Defective Rolling Element Bearings, 29th ISMA 2004, 

Leuven, Belgium, pp. 2581-2595, September 20-22 

1 

Σ21 D. Economou, C. Lee, C. Mavroidis, I. Antoniadis, 2001, Experimental 

demonstration of input preconditioning for residual vibration suppression using low-

pass FIR digital filters, American Control Conference, Arlington, USA 

1 

Π12 Α. Hountras, I. Antoniadis, A. Kanarachos, 2000, Application of N-Step-Ahead 

Neurocontrol on Articulated Manipulators, Journal of Robotic Systems, 17(3), 127-

148 

1 

Π9 I. Antoniadis, A. Kanarachos, 1996, Splines-Based Guidance with enhanced 

frequency robustness for the motion of flexible part handling manipulators, 

Mechatronics Journal, 6(7), 761-777 

1 

Π7 A. Kanarachos, I. Antoniadis, E. Bekiaris, 1994, Application of the Digital Signal 

Processing Methodology (DSPM) for the design of time integration formulae, 

Computational Mechanics Jοurnal, 15, 79-99 

1 

Π21 D Economou, C.Mavroidis, I.Antoniadis, 2004, Robust vibration suppression in 

flexible systems using Infinite Impulse Response (IIR) Digital Filters, AIAA Journal of 

Guidance, Control and Dynamics, V27(1), pp 107-117 

1 

Π29 

G.N.Glossiotis, I.A.Antoniadis, 2007, Digital Filter Based Motion Command 

Preconditioning of Time Varying Suspended Loads in Boom Cranes for Sway 

Suppression, Journal of Vibration and Control, Vol. 13(5), pp. 617-656. 

1 

Π30  F.G.Papaspiridis, I.A.Antoniadis, 2008, “Dielectric Elastomer Actuators as elements 

of active vibration control systems”, Advances in Science and Technology, Vol. 61, 

pp103-111. 

1 

Π23 I.Antoniadis, 2005, Modeling And Simulation Of A Power Plant Lignite Bunker Filling 

Process Using Hybrid Interpreted Petri Nets, Proc. Instn Mech. Engineers, Vol 217, 

Part E, J. of Process Mechanical Engineering, pp 375-383. 

1 

Σ30 C. Yiakopoulos, I. Antoniadis, 2001, Wavelet based demodulation of vibration signals 

generated by defects in rolling element bearings, ASME Paper No. DETC2001/VIB-

21758, “Fault Detection/Diagnostics in Rotating Machinery” symposium of the 18-th 

Biennial ASME Conference on Mechanical Vibration and Noise, Pittsburg, USA. 

1 

Σύνολο  329 

 

 

 

4.2 ΣΥΜΜΕΤΟΧΗ ΣΕ ΣΥΝΤΑΚΤΙΚΕΣ ΟΜΑ∆ΕΣ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΩΝ ΠΕΡΙΟ∆ΙΚΩΝ 

 

• Diagnostyka Journal 

 

Το περιοδικό DIAGNOSTYKA προέκυψε από την ανάγκη δηµοσίευσης αποτελεσµάτων της κοινότητας των 

εκατοντάδων Πολωνών ερευνητών, που εξειδικεύονται στο χώρο της διαγνωστικής. Αρχικά στα Πολωνικά, 

το περιοδικό εξελίσσεται σταδιακά σε αγγλόφωνο, µε διεθνή απήχηση, και αποτελεί ένα από τα ελάχιστα 

διεθνώς εξειδικευµένα περιοδικά στο αντικείµενο της διαγνωστικής.  
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4.3 ΚΡΙΤΗΣ ΣΕ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΑ ΠΕΡΙΟ∆ΙΚΑ ΚΑΙ ΣΥΝΕ∆ΡΙΑ 

 

∆ιετέλεσα κριτής επιστηµονικών άρθρων στα εξής διεθνή επιστηµονικά περιοδικά: 

 

• Advances in Acoustics and Vibration 

• Automatica Journal 

• EURASIP Journal 

• IEEE/ASME Transaction on Mechatronics 

• IEEE Transactions on Automation Science and Engineering  

• International Journal of Acoustics and Vibration 

• International Journal of Mechanical Sciences 

• International Journal of Condition Monitoring 

• International Journal of Wavelets, Multiresolution and Information Processing 

• Journal of Optimal Control Applications and Methods 

• Journal of  Sound and Vibration 

• Journal of Vibration and Control 

• Journal of Engineering Tribology, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers. 

• Journal of Aerospace Engineering, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers. 

• Journal of Systems and Control Engineering, Proceedings of the Institution of Mechanical  

       Engineers. 

• Measurement 

• Mechanical Systems and Signal Processing Journal 

• Mechanism and Machine Theory 

• Non-Linear Dynamics Journal 

• Reliability Engineering and System Safety 

• Stuctural Engineering  and Mechanics 

• Transactions of the ASME, Journal of Mechanical Design 

• Transactions of the ASME, Journal of Dynamic Systems, Measurement and Control 

• Transactions of the ASME, Journal of Acoustics and Vibration 

• Transactions of the Institute of Measurement and Control 

• Vehicle System Dynamics 

• Επιστηµονική έκδοση του TEE  

 

∆ιετέλεσα κριτής επιστηµονικών άρθρων στα εξής διεθνή επιστηµονικά συνέδρια: 
 

• Advances in Robot Dynamics and Control  Symposium / International Mechanical Engineering 

Congress and Exhibition 2001 (ΙMECE01)  

• International Confrence on Robotics and Automation (ICRA) 

• International Design Enginnering Conference (IDETC) 

• Condition Monitoning and Machinery Failure Prevention (CM-FPT) 

 

 

4.4 ΚΡΙΤΗΣ ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΩΝ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΩΝ ΚΑΙ ΤΕΧΝΟΛΟΓΙΚΩΝ ΠΡΟΤΑΣΕΩΝ 

 

∆ιετέλεσα κριτής των παρακάτω ερευνητικών προγραµµάτων και τεχνολογικών προτάσεων: 

  

• Προγράµµατα ΠΕΝΕ∆  

• Προγράµµατα ∆ιµερών ∆ιακρατικών Συνεργασιών  

• Επενδυτικός Νόµος/Προτάσεις Υψηλής τεχνολογίας  
• Προγράµµατα ΠΑΒΕ 

• Προγράµµατα QATAR National Research Foundation (QNRF) 
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4.5 ΣΥΜΒΟΛΗ ΣΤΗΝ ΟΡΓΑΝΩΣΗ ΚΑΙ ∆ΙΕΞΑΓΩΓΗ  ΕΠΙΣΤΗΜΟΝΙΚΩΝ ΣΥΝΕ∆ΡΙΩΝ 

 

• International Conference on Acoustical and Vibratory Surveillance, Methods and Diagnostic   

Techniques:  Μέλος της επιστηµονικής επιτροπής (Member of the Scientific Committee). 

• COMADEM, Condition Monitoring and Diagnostic Engineering Management, Μέλος της 
επιστηµονικής επιτροπής (Member of the Scientific Committee). 

• EURONOISE 2001: Πρόεδρος Συνεδρίας (Session Chairman) 

• 5
th
 WSES/IEEE International Conference on Multirate Systems and Signal Processing: (Session 

Chairman) 

• 5
th
 WSES/IEEE International Conference on Systems, Rethymnon, Greece: (Session Chairman) 

• Advances in Robot Dynamics and Control  Symposium / International Mechanical Engineering 

Congress and Exhibition 2001 (ΙMECE01): Συν - Πρόεδρος Συνεδρίας (Session Co-Chairman) 

• Αdvances in Robot Dynamics and Control  Symposium / International Mechanical Engineering 

Congress and Exhibition 2001 (ΙMECE01), κρίση εργασιών  

• COMADEM 2002, Birmingham, UK. (Session Chairman) 

• 2
nd

 WSEAS Int. Conf. On Signal, Speech and Image Processing, (Session Chairman) 

• 12
th
 International Congress on Sound and Vibration (Invited Lecture) 

• 5th International Conference on Condition Monitoring & Machinery Failure Prevention 

Technologies, 2008, Μέλος της επιστηµονικής επιτροπής (Member of the Scientific Committee). 

• 4
th
 International Congress on Technical Diagnostics,  2008, Poland (Invited Lecture) 

• 6th International Conference on Condition Monitoring and Machinery Failure Prevention 

Technologies CM2009/MFPT 2009, Μέλος της επιστηµονικής επιτροπής (Member of the Scientific 

Committee). 

• 4
th
 World Congress on Engineering Asset Management and Intelligent Maintenance Systems, Μέλος 

της επιστηµονικής επιτροπής (Member of the Scientific Committee). 

• 7th International Conference on Condition Monitoring and Machinery Failure Prevention 

Technologies CM2010/MFPT 2010, Μέλος της επιστηµονικής επιτροπής (Member of the Scientific 

Committee). 

• 6
th
 Maintenance Forum, 2010, Προσκεκληµένος Οµιλητής 

• 8th International Conference on Condition Monitoring and Machinery Failure Prevention 

Technologies CM2011/MFPT 2011, Μέλος της επιστηµονικής επιτροπής (Member of the Scientific 

Committee). 

• 7
th
 Maintenance Forum, 2011, Προσκεκληµένος Οµιλητής 

• CMMNO2012,  Condition Monitoring of Machinery in Non-Stationary Operations(Member of the 

Scientific Committee). 
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5. ΧΡΗΜΑΤΟ∆ΟΤΟΥΜΕΝΑ ΕΡΕΥΝΗΤΙΚΑ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΑ 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ1 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  ΓΓΕΤ 

Τύπος Προγράµµατος:  ΠΑΒΕ 

Τίτλος:    Κατασκευή συστήµατος µετρήσεων τροχαίου υλικού 

Χρονολογία:   1989 - 1995 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  Oργανισµός Σιδηροδρόµων Ελλάδος 
Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Καθηγητής ∆ρ. Α. Κανάραχος 
Μορφή Συνεργασίας:  Κύριος Ερευνητής 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε η κατασκευή ενός συστήµατος µετρήσεων διαφόρων µεγεθών που 

αφορούν το τροχαίο υλικό του ΟΣΕ και η υπολογιστική υποστήριξή του από προγράµµατα δυναµικής 
επεξεργασίας µετρήσεων και ανάλυσης των κατασκευών, του τροχαίου υλικού και της δυναµικής των 

σιδηροδροµικών οχηµάτων. Στα πλαίσια του προγράµµατος, πέρα από τις συµβατικές µου υποχρεώσεις, 
παρακολούθησα σχετικές δοκιµές του ανάλογου οχήµατος των Γερµανικών Σιδηροδρόµων. Επιπλέον, σε 
συνεργασία µε µηχανικούς του ΟΣΕ, µετείχα στις δοκιµές παραλαβής των νέων τραίνων Intercity του ΟΣΕ, 

ασχολούµενος µε θέµατα µετρήσεων, θέµατα δυναµικής συµπεριφοράς προβληµατικών φορείων των 

συγκεκριµένων τραίνων, προβλήµατα στα µόνιµα εγκατεστηµένα µετρητικά τους συστήµατα, κλπ). Η 

συνεργασία αυτή είχε και ως αποτέλεσµα τη διενέργεια σχετικού σεµιναρίου στον ΟΣΕ. 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ2 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Κεντρο Ανανεώσιµων Πηγών Ενέργειας 
Τύπος Προγράµµατος:  ∆ιµερής Συνεργασία 

Τίτλος:    Μελέτη και επίδειξη προτύπων συστηµάτων στήριξης φωτοβολταϊκών 

πλαισίων και συστηµάτων παρακολούθησης ήλιου 

Χρονολογία:   1991- 1993 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Λέκτορας Ι. Αντωνιάδης 
Αντικείµενο: 

Στόχος του προγράµµατος υπήρξε η κατασκευή ενός σταθερού και κυρίως του πρώτου κινητού πλαισίου 

στήριξης φωτοβολταϊκών στοιχείων στην Ελλάδα, µε έµφαση στον µηχανισµό κίνησης και στο αυτόµατο 

σύστηµα οδήγησης, ώστε να παρακολουθεί την τροχιά του ήλιου. Τα συστήµατα έπρεπε να είναι 
κατάλληλου κόστους και τεχνολογίας, ώστε να διευκολυνθεί η διείσδυση ανάλογων συστηµάτων, τόσο στον 

Ελληνικό, όσο και σε άλλους συγγενείς χώρους. Τα αποτελέσµατα του σχετικού ερευνητικού προγράµµατος, 
περιγράφονται µεταξύ άλλων και στην εργασία Σ3. 

  

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ3 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  ΓΓΕΤ 

Τύπος Προγράµµατος:  ΠΑΒΕ 

Τίτλος:    Κατασκευή µιάς αυτοµάτου και προγραµµατιζόµενης  
    πρέσσας βαθείας εξελάσεως  
Χρονολογία:   1991 - 1993 

Συνεργαζόµενοι φορείς: Παρθενίου ΕΠΕ 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Λέκτορας Ι. Αντωνιάδης 
Αντικείµενο: 

Αναπτύχθηκε ο προγραµµατισµός των χρονικών φάσεων λειτουργίας του συστήµατος και η διασύνδεση του 

συστήµατος µετρήσεων, οδήγησης και αυτοµατισµού της ως άνω πρέσσας, ώστε να καλύπτει ευρύ φάσµα 

προγραµµάτων παραγωγής. 
 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ4 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Ευρωπαϊκή Ενωση 

Τύπος Προγράµµατος:  ESPRIT 

Τίτλος:    IDEM/Integrated Domestic Energy management   
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Χρονολογία:   1993 - 1996 

Συντονιστής Κοινοπραξίας: MARI Computer Systems – U.K. 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  ENEL, Landys & Gyr, MARI Computer Systems, HELGECO, 

    LINKOEPING UNIV., MICROTECH 

Μορφή Συνεργασίας:  Επιστηµονικός Υπεύθυνος Ελληνικής Συµµετοχής 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε η δηµιουργία ολοκληρωµένου µοντέλου και δικτύου διαχείρισης 
οικιακών συσκευών, µε στόχο, σε συνεργασία µε δίκτυα παροχής ηλεκτρικής ενέργειας, την αύξηση της 
ευκολίας του καταναλωτή στη διαχείριση οικιακών συσκευών και τη µείωση της καταναλισκόµενης 
ενέργειας και ισχύος. Στα πλαίσια του προγράµµατος, αναπτύχθηκε και κατανεµηµένο σύστηµα 

επεξεργασίας και συλλογής δυναµικών µετρήσεων, µε δυνατότητα επικοινωνίας των µονάδων του και µέσω 

καλωδίων ηλεκτρικού ρεύµατος (χρήση power line modem). 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ5 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Ευρωπαϊκή Ενωση 

Τύπος Προγράµµατος:  BRITE/EURAM 

Τίτλος:    RΟΒΟΤΕΧ/Robotic System for the automatic sewing of  

    textiles 

Χρονολογία:   1994 - 1996 

Συντονιστής Κοινοπραξίας: BRANDEX 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  RIMOLDI, AMARC, HELGECO, CHEVALIER PHOTONICS 

Μορφή Συνεργασίας:  Επιστηµονικός Υπεύθυνος Ελληνικής Συµµετοχής κατά το στάδιο υποβολής 
της πρότασης και των αρχικών διαπραγµατεύσεων (Negotiation meetings, 

1994) 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε η δηµιουργία αυτοµατοποιηµένου συστήµατος ραφής υφασµάτων µε 
ολοκλήρωση διαφόρων υποσυνιστωσών, όπως ροµποτικό σύστηµα µικροχειρισµού και µακροχειρισµού 

υφασµάτων, οπτικό σύστηµα αναγνώρισης υφάσµατος, αυτόµατη κεφαλή ραφής, κεντρικός υπολογιστής 
καθοδήγησης, κ.λ.π. 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ6 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Ευρωπαϊκή Ενωση 

Τύπος Προγράµµατος:  TIDE 

Τίτλος:    HEPHAISTOS/Home Systems for people with special needs 

Χρονολογία:   1994 - 1996 

Συντονιστής Κοινοπραξίας: HELGECO 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  THOMSON-ZELTRON - FRAUNHOFER INSTITUTE 

Μορφή Συνεργασίας:  Επιστηµονικός Υπεύθυνος της Συνολικής Κοινοπραξίας (Consortium leader) 

κατά τo στάδιο υποβολής της πρότασης και των αρχικών διαπραγµατεύσεων 

(Negotiation meetings, 1994) 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε η δηµιουργία ολοκληρωµένου συστήµατος διαχείρισης οικιακών 

συσκευών (πλυντήριο, ηλεκτρική κουζίνα, συσκευές ψυχαγωγίας, κ.λ.π.) γιά τη χρήση του από ανθρώπους 
µε ειδικές ανάγκες, µέσω κατάλληλου ενοποιηµένου τηλεχειριστήριου και συσκευής τηλεοράσεως. 
 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ7 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  Πρόγραµµα Τεχνοµεσιτείας 
Τίτλος:    Προληπτική και Προβλεπτική Συντήρηση/ 

    Μέτρηση παραγωγικότητας συντήρησης 
Χρονολογία:   1997 - 1998 
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Συνεργαζόµενοι φορείς:  Ελληνικά Πετρέλαια Α.Ε., Βιοµηχανικό Συγκρότηµα Ασπροπύργου (πρώην 

ΕΛ∆Α). 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Καθηγητής Θ. Λουκάκης,  
    ως υπεύθυνος του Γραφείου ∆ιαµεσολάβησης Ε.Μ.Π. 

Μορφή Συνεργασίας:  Τεχνικός Υπεύθυνος/Συντονιστής προγράµµατος 
 Αντικείµενο: 

Το αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε ο εντοπισµός προηγµένων µεθόδων συντήρησης για το ως άνω 

συγκρότηµα των ΕΛΠΕ. Μετά τη φάση αποτίµησης, εντοπίστηκε ένα σύνολο τεχνολογιών και µεθόδων για 

την καλύτερη υποστήριξη των δραστηριοτήτων συντήρησης των πρώην ΕΛ∆Α, όπως µέθοδοι ανάλυσης 
κραδασµών, τριβολογική ανάλυση, τοµογραφικές µέθοδοι, µέθοδοι ανάλυσης επικινδυνότητας – ρίσκου, 

µέθοδοι ανάλυσης κρισιµότητας, µέθοδοι διάγνωσης βλαβών ηλεκτρολογικού εξοπλισµού, κ.λ.π. Σαν 

αποτέλεσµα της προηγούµενης ανάλυσης, επιλέχθηκε στα πλαίσια του προγράµµατος, να υλοποιηθούν 

σύγχρονες µέθοδοι ανάλυσης κραδασµών και προσδιορισµού βλαβών ηλεκτρολογικού εξοπλισµού, καθώς 
και µέθοδοι ιεράρχησης εξοπλισµού µε κριτήρια κρισιµότητας. Στα πλαίσια της τελευταίας κατηγορίας 
µεθόδων, δηµιουργήθηκε υπό την επίβλεψή µου το λογισµικό Crisis, για την κατάταξη του εξοπλισµού των 

ΕΛΠΕ σε κατηγορίες από άποψη κρισιµότητάς του στην ασφάλεια και στην παραγωγή. 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ8 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  Πρόγραµµα ΠΑΒΕ 

Τίτλος:    Προηγµένες µέθοδοι διάγνωσης βλαβών και συντήρησης  
Χρονολογία:   1999 – 2001 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  Αλουµίνιον της Ελλάδος Α.Ε.Β.Ε. 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Επίκουρος Καθηγητής Ι. Αντωνιάδης  
Αντικείµενο: 

Το αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε αφενός µεν η εισαγωγή µεθόδων ιεράρχησης των προτεραιοτήτων 

συντήρησης µε εκτίµηση επικινδυνότητας – ρίσκου, αφετέρου ο εντοπισµός προηγµένων µεθόδων διάγνωσης 
βλαβών µε ανάλυση κραδασµών, µε ιδιαίτερη έµφαση σε µεθόδους ταυτόχρονης ανάλυσης στο πεδίο 

συχνότητας – χρόνου. Ειδικότερα, στα πλαίσια αυτών των µεθόδων, αναπτύχθηκαν µέθοδοι επεξεργασίας 
κραδασµών στηριζόµενες σε κυµατίδια και σε κυκλοστάσιµη ανάλυση. Οι µέθοδοι αυτές επαληθεύτηκαν 

τόσο σε σειρά προσοµοιωµένων σηµάτων όσο και σε πειραµατικές µετρήσεις στον προσοµοιωτή βλαβών του 

ΕΜΠ και κυρίως σε βιοµηχανικές µετρήσεις στις εγκαταστάσεις της βιοµηχανίας. 
 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ9 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  Πρόγραµµα ΕΠΕΤ ΙΙ/Ειδική ∆ράση ενίσχυσης µικροµηχανικής 
Τίτλος:    ΠΙΛΟΤΟΣ: Κατασκευή πιεζοηλεκτρικών µικροµηχανικών  

    διατάξεων µεγάλης δυνατότητας µετακίνησης 
Χρονολογία:   1999 – 2001 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  ΙΜΥΓ Α.Ε., O.T.E. Consulting A.E.. 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Καθηγητής  Α. Κανάραχος  
Μορφή Συνεργασίας:  Αναπληρωτής Επιστηµονικός Υπεύθυνος 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε η συστηµατική αναζήτηση των δυνατοτήτων και ο εντοπισµός 
µεθόδων µεγιστοποίησης της µετατόπισης πιεζοηλεκτρικών διεγερτών. Τα πιεζοηλεκτρικά υλικά, παρά το 

γεγονός ότι έχουν ιδιαίτερα ταχεία απόκριση, ακρίβεια µετατόπισης και δύναµη, παρουσιάζουν πολύ µικρές 
δυνατότητες µετατόπισης, γεγονός που περιορίζει σηµαντικά τη χρήση τους ως επενεργοποιητές (actuators). 

Για το λόγο αυτό, στο πρόγραµµα αναζητήθηκαν συστηµατικά µηχανισµοί ενίσχυσης της µετατόπισής τους 
και υλοποιήθηκαν δύο σχετικά πρωτότυπα: A)Μία πιεζοηλεκτρικά διεγειρόµενη σερβοβαλβίδα και Β)Ενα 

µικροόχηµα/µικροροµπότ επιθεώρησης σωληνώσεων µε πρόωση στηριζόµενη σε πιεζοηλεκτρικούς 
κινητήρες. 
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Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ10 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Ενιαίος Σύνδεσµος ∆ήµων και Κοινοτήτων Νοµού Αττικής (ΕΣ∆ΚΝΑ) 

Τύπος Προγράµµατος:  ∆ιµερής Συνεργασία 

Τίτλος:    Προµελέτη Σταθµού Θερµικής Αξιοποίησης ΚΑΠ 

Χρονολογία:   1999 – 2000 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Καθηγητής Α. Κανάραχος  
Μορφή Συνεργασίας:  Μέλος Ερευνητικής Οµάδας 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του προγράµµατος υπήρξε η σύνταξη προµελέτης και προδιαγραφών για την πιθανή κατασκευή 

ενός θερµικού σταθµού για την αξιοποίηση του ΚΑΠ. Στα πλαίσια του προγράµµατος υπήρξα υπεύθυνος 
σύνταξης του τεύχους της προµελέτης “∆οµή και αρχές λειτουργίας συστήµατος αυτοµατισµού”. 

  

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ11 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  Πρόγραµµα Συγχρηµατοδοτήσεων 96ΣΥΝ18 

Τίτλος:    Σύστηµα ∆ιορθωτικών Ενεργειών µε στατιστική επεξεργασία σε δοτά 

µετρήσεων από µη καταστροφικούς ελέγχους ποιότητας  
Χρονολογία:   1998 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  ΑΛΟΥΜΑΝ Α.Ε. 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Λέκτορας Β.Λεώπουλος  
Μορφή Συνεργασίας:  Μέλος Ερευνητικής Οµάδας 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο της απασχόλησής µου υπήρξε η µελέτη για την εγκατάσταση συστήµατος συλλογής δεδοµένων 

στα δύο βιοµηχανικά συγκροτήµατα της εταιρίας, µε ιδιαίτερη έµφαση στις µεθόδους µη καταστροφικών 

ελέγχων. 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ12 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  ∆ιεθνής Συνεργασία στην Επιστηµονική Ερευνα (∆ΣΒΕΠΡΟ) 

Τίτλος:    Αυτοµατοποιηµένο Σύστηµα Παρακολούθησης Κατάστασης Μηχανών σε 
Λειτουργία µε τη Χρήση Νοηµόνων Μεθόδων Επεξεργασίας ∆υναµικών 

Σηµάτων. 

Χρονολογία:   2003-2006 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  Αλουµίνιο της Ελλάδας ΑΕΒΕ, National Instruments. 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Αναπληρωτής Καθηγητής Ι.Αντωνιάδης 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η εγκατάσταση πιλοτικού συστήµατος µέτρησης και ανάλυσης κραδασµών σε 
ταυτόχρονη λειτουργία µε τον µηχανολογικό εξοπλισµό (on-line monitoring system) µε σκοπό την άµεση 

διάγνωση βλαβών. Το σύστηµα, που στηρίζεται σε εξοπλισµό της National Instruments, εγκαταστάθηκε σε 
δύο παραγωγικά µηχανήµατα στην εγκατάσταση αλουµίνας του Αλουµινίου της Ελλάδος: Ένα φούρνο 

αλουµίνας και ένα σφαιρόµυλο.  

Παράλληλα, αναπτύχθηκαν ειδικοί προηγµένοι αλγόριθµοι και µέθοδοι επεξεργασίας και ανάλυσης σήµατος 
κραδασµών από την ερευνητική οµάδα του ΕΜΠ, οι οποίοι δοκιµάσθηκαν µε επιτυχία στην εγκατάσταση. 

 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ13 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Υπουργείο Εθνικής Παιδείας και Θρησκευµάτων  

Τύπος Προγράµµατος:  ΗΡΑΚΛΕΙΤΟΣ  

Τίτλος:    Μέθοδοι περιστολής δυναµικής απόκρισης κατά τις µεταβατικές 
καταστάσεις δυναµικών συστηµάτων µε χρήση ευφυών υλικών. 

Χρονολογία:   2002-2006 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Αναπληρωτής Καθηγητής Ι.Αντωνιάδης 
Αντικείµενο: 
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Αντικείµενο του έργου, το οποίο οδήγησε στη διδακτορική διατριβή του κ. Γλωσσιώτη, υπήρξε η συµβολή 

στην ανάπτυξη µεθόδων περιστολής των ανεπιθύµητων µεταβατικών φαινοµένων, που  προκαλούνται κατά 

τις αλλαγές κατάστασης των ∆υναµικών Συστηµάτων. Το πρόβληµα συναντάται σχεδόν σε όλους τους 
κλάδους της τεχνολογίας και βρίσκεται στο προσκήνιο της διεθνούς επιστηµονικής έρευνας.  
Στα πλαίσια της διατριβής, εξελίχθηκαν και αναπτύχθηκαν ψηφιακά φίλτρα και µέθοδοι επεξεργασίας 
σήµατος για προµόρφωση της εισόδου, µε σκοπό την αύξηση της αποτελεσµατικότητάς τους. ∆ιερευνήθηκε 
η δυνατότητα επέκτασης και η συστηµατική τεκµηρίωση της εφαρµογής τους σε µη-γραµµικά δυναµικά 

συστήµατα, καθώς και σε συστήµατα µε ιδιαίτερα εύκαµπτα µέλη. 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ14 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Υπουργείο Εθνικής Παιδείας και Θρησκευµάτων  

Τύπος Προγράµµατος:  ΠΥΘΑΓΟΡΑΣ  

Τίτλος:    ∆ΙΑΜΕΣΟΣ: ∆ιάγνωση βλαβών µηχανών και κατασκευών µε συνδυασµό 

µεθόδων δυναµικής µοντελοποίησης και ανάλυσης απόκρισης. 
Χρονολογία:   2004-2007 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Αναπληρωτής Καθηγητής Ι.Αντωνιάδης 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η έρευνα και η ανάπτυξη νέας γενεάς επιστηµονικών µεθόδων 

παρακολούθησης της κατάστασης και διάγνωσης βλαβών µηχανών και κατασκευών. Η ερευνητική 

προσπάθεια κινήθηκε στην κατεύθυνση της εξέλιξης, βελτίωσης, προσαρµογής και συνδυασµού 

επιστηµονικών µεθόδων που ανήκουν σε τρεις µεγάλες κατηγορίες: Α) Προηγµένες µέθοδοι  επεξεργασίας 
σήµατος, όπου αναπτύχθηκαν µέθοδοι κυκλοστάσιµης ανάλυσης και µορφολογικής επεξεργασίας σηµάτων. 

Β) Αντίστροφες µέθοδοι µοντελοποίησης µηχανών και κατασκευών µε σφάλµατα, όπου αναπτύχθηκαν 

µέθοδοι προσοµοίωσης ρωγµών µε πεπερασµένα στοιχεία. Γ) Μέθοδοι ταξινόµησης προτύπων και 
εκµάθησης, όπου αναπτύχθηκαν µέθοδοι τυφλού διαχωρισµού πηγών (blind source separation) και 
οµαδοποίησης (cluster analysis). 

Τα αποτελέσµατα των παραπάνω µεθόδων επιβεβαιώθηκαν σε εργαστηριακές διατάξεις του ΕΜΠ και σε 
βιοµηχανικές µετρήσεις από συνεργαζόµενους βιοµηχανικούς φορείς. 
 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ15 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  ΠΕΝΕ∆ 2003 

Τίτλος:    Αυτόµατο σύστηµα παρακολούθησης ταχέως εξελισσόµενων φαινοµένων 

Χρονολογία:   2005-2009 

Συνεργαζόµενοι φορείς:  ΕΛΒΑΛ ΑΕ. 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Αναπληρωτής Καθηγητής Ι.Αντωνιάδης 
Αντικείµενο 

Το πρόγραµµα υποστήριξε τη διδακτορική διατριβή του κ. Κ.Γρύλλια. Μελετήθηκε το κύριο παραγωγικό 

έλαστρο 6 κυλίνδρων (6-high) της ΕΛ.Β.ΑΛ. ΑΕ και  αναπτύχθηκε σύστήµα µετρήσεων, για την διενέργεια 

και επεξεργασία παράλληλων ταυτόχρονων µετρήσεων στο έλαστρο της ΕΛΒΑΛ από πολλούς και ποικίλους 
αισθητήρες. 
Επεκτάθηκαν και εξελίχθηκαν µέθοδοι ταξινόµησης προτύπων µε έµφαση σε µεθόδους Μηχανών 

∆ιανυσµατικής Υποστήριξης (Support Vector Machines), δεδοµένης της δυνατότητάς τους να αποκρίνονται 
σε πραγµατικό χρόνο. Συνοπτικά, αναπτύσσεται µια µεθοδολογία εφαρµογής της µεθόδου SVM για την 

διάγνωση βλαβών ένσφαιρων τριβέων. Τέλος πραγµατοποιείται έρευνα στις µεθόδους τυφλού διχωρισµού 

πηγών, κυµατιδιακής ανάλυσης και µορφολογικής ανάλυσης µε διερεύνηση της δυνατότητας εφαρµογής της 
σε κατασκευές µε ρωγµές. 
 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ16 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  ΓΕΩΕΛΛΑΣ ΑΜΜΑΕ 

Τύπος Προγράµµατος:  Παροχή Υπηρεσιών  

Τίτλος:    Μέτρηση και ανάλυση κραδασµών και συναφών µεγεθών ξηραντηρίου 

ΓΕΩΕΛΛΑΣ ΑΜΜΑΕ 
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Χρονολογία:   2005-2006 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Αναπληρωτής Καθηγητής Ι.Αντωνιάδης 
Αντικείµενο 

Πραγµατοποιήθηκαν µετρήσεις κραδασµών στην εγκατάσταση του ξηραντηρίου της ΓΕΩΕΛΛΑΣ ΑΜΜΑΕ 

που βρίσκεται στην Κνίδη Γρεβενών και σε συνεργασία µε το εργαστήριο Καύσης και Ετερερογενών 

µειγµάτων της Σχολής Μηχανολόγων του ΕΜΠ πραγµατοποιήθηκε αρχική επεξεργασία και ανάλυσή τους. 
∆ιαπιστώθηκε ότι το υπερβολικό επίπεδο κραδασµών που παρατηρείται, οφείλεται σε προβλήµατα της 
διαδικασίας καύσης του ξηραντηρίου.  

 

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ17 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  Ελληνοπολωνική Συνεργασία 

Τίτλος:    Προηγµένες Μέθοδοι Επεξεργασίας Σήµατος για την έγκαιρη διάγνωση 

βλαβών µηχανών 

Χρονολογία:   2006 - 2008 

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Αναπληρωτής Καθηγητής Ι.Αντωνιάδης 
Αντικείµενο 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η από κοινού ανάπτυξη και έλεγχος µεθόδων επεξεργασίας σήµατος για την 

έγκαιρη διάγνωση βλαβών µηχανών και κατασκευών. Πιο συγκεκριµένα, αναπτύχθηκαν µέθοδοι διάγνωσης 
βλαβών οδοντωτών τροχών µε µορφολογική και κυκλοστάσιµη ανάλυση.  

 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ18 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Υπουργείο Μεταφορών, Υπηρεσία Πολιτικής  Αεροπορίας 
Τύπος Προγράµµατος:  Παροχή Υπηρεσιών  

Τίτλος:    ∆ιερεύνηση, Σχεδίαση και Ανάπτυξη Συστηµάτων Αυτοµάτου Ελέγχου 

Ασφάλειας Αποσκευών HBS, CCTV, AC (Research, Design & Development 

of Baggage Security Control Systems-HBS, CCTV, AC) των Αερολιµένων 

Ηρακλείου, Χανίων, Ρόδου, Κω, Κερκύρας, Ζακύνθου και Θεσσαλονίκης 
Χρονολογία:   2007  

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: Καθηγητής Κ.Κυριακόπουλος 
Μορφή Συνεργασίας:  Κύριος Ερευνητής 
Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η διερεύνηση των δυνατοτήτων και του τρόπου εγκατάστασης 
αυτοµατοποιηµένου συστήµατος ελέγχου παραδιδόµενων χειραποσκευών πολλαπλών επιπέδων µε 
αναβαθµισµένες προδιαγραφές ασφαλείας, καθώς και η εγκατάσταση συστήµατος Access Control/CCTV σε 
οκτώ αεροδρόµια της χώρας. 
 

Κωδικός Προγράµµατος: ΕΠ19 

Φορέας Χρηµατοδότησης:  Ευρωπαϊκή Ενωση/Γενική Γραµµατεία Ερευνας και Τεχνολογίας 
Τύπος Προγράµµατος:  ∆ράση COST 

Τίτλος:    COST ACTION MP 1003 ESNAM: European Scientific Network for  

    Artificial Muscles. 

Χρονολογία:   2010 -  

Επιστηµονικός Υπεύθυνος: F.Carpi 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου αποτελεί η δηµιουργία συνεργιών σε ευρωπαϊκό επίπεδο για την πρόοδο της έρευνας 
στο πεδίο των ηλεκτροενεργών πολυµερών. Τα υλικά αυτά, γνωστά και ως τεχνητοί µύες, οδήγησαν στη 

δηµιουργία αισθητήρων και επενεργητών. Στο πεδίο αυτό, µε την εργασία Π30, ο Υ.∆. κ. Φ.Παπασπυρίδης, 
µαζί µε τον επιβλέποντα Αν. Καθηγητή κ. Ι.Αντωνιάδη, ήταν µεταξύ των πρώτων που πρότειναν την 

εφαρµογή ηλεκτροενεργών πολυµερών για την περιστολή κραδασµών µηχανολογικών κατασκευών. Για το 

λόγο αυτό, ο κ. Αντωνιάδης προσκλήθηκε ως ιδρυτικό µέλος του δικτύου ESNAM. Μαζί µε τον Καθηγητή κ. 

Παπαδόπουλο, αποτελούν τους εκπροσώπους της Ελληνικής συµµετοχής στο δίκτυο. 
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6. ∆ΙΟΙΚΗΤΙΚΟ ΕΡΓΟ 

 

• ∆ιευθυντής στο Εργαστήριο ∆υναµικής και Κατασκευών από το 2004 έως σήµερα. 

• Εκπρόσωπος µελών ∆ΕΠ του Τµήµατος (Σχολής) Μηχανολόγων Μηχανικών στη Σύγκλητο κατά τα 

ακαδηµαϊκά έτη 1993-1994 και 2009-2010. 

• Αναπληρωτής εκπρόσωπος του Τµήµατος Μηχανολόγων Μηχανικών στην Επιτροπή Ερευνών κατά την 

τριετία 1998-2001. (Συµµετείχα σε πολύ µεγάλο αριθµό συνεδριάσεων της επιτροπής). 

• Εκπρόσωπος της Σχολής Μηχανολόγων Μηχανικών στη Επιτροπή Βασικής Ερευνας από το 2003 έως το 

2009. 

• Εκπρόσωπος της Σχολής Μηχανολόγων Μηχανικών στη Επιτροπή Μεταπτυχιακών Σπουδών από το 

2007 έως σήµερα. 

• Αναπληρωτής εκπρόσωπος της Σχολής Μηχανολόγων Μηχανικών στην Επιτροπή Θεσµών και 
Στρατηγικής του Ιδρύµατος από το 1999 έως το 2009. 

• Μέλος της Ε∆Ε του ∆ιατµηµατικού Προγράµµατος Μεταπτυχιακών Σπουδών “Εφαρµοσµένη 

Μηχανική”, από το 2005 έως σήµερα. 

• Μέλος της Ε∆Ε του ∆ιατµηµατικού Προγράµµατος Μεταπτυχιακών Σπουδών “Συστήµατα 

Αυτοµατισµού”, από το 2008 έως σήµερα. 

• Μέλος Τριµελούς Εισηγητικής Επιτροπής για την Εκλογή Λέκτορα στο Τµήµα Μηχανικών ∆ιαχείρισης 
Ενεργειακών Πόρων Πανεπιστηµίου ∆υτικής Μακεδονίας µε αντικείµενο: “∆υναµική και Κινηµατική 

Συµπεριφορά Μηχανών και Μηχανισµών ” (2008). 

• Μέλος Τριµελούς Εισηγητικής Επιτροπής για την Εκλογή Λέκτορα στο Τµήµα Μηχανολόγων & 

Αεροναυπηγών Μηχανικών, Πολυτεχνικής Σχολής Πανεπιστηµίου Πατρών µε αντικείµενο: “∆οµική 

Ακεραιότητα Συστηµάτων και Μηχανών” (2009). 

• Μέλος των παρακάτω επιτροπών επιλογής προσωπικού του Ιδρύµατος: 

� Υπευθύνων ∆ιαχείρισης των Εργαστηρίων Προσωπικών Υπολογιστών (Ε.Π.Υ) µε σύµβαση 

εργασίας ιδιωτικού δικαίου ορισµένου χρόνου (10 άτοµα). 

� Ειδικού Ερευνητικού Επιστηµονικού Προσωπικού µε σύµβαση εργασίας ορισµένου χρόνου, 

για την κάλυψη των αναγκών του προγράµµατος στήριξης ΕΠΕΑΕΚ (4 άτοµα). 

� ∆ιοικητικού Προσωπικού δευτεροβάθµιας εκπαίδευσης µε σύµβαση εργασίας ιδιωτικού 

δικαίου ορισµένου χρόνου, για την υποστήριξη προγραµµάτων που χρηµατοδοτούνται από 

κονδύλια του Ειδικού Λογαριασµού (3 άτοµα). 

• Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του βραβείου καινοτοµίας του Τµήµατος (2003). 

• Υπόλογος εκτελωνισµού του Τµήµατος από το 1995 έως το 2000. 

• Μέλος της πενταµελούς ανοικτής επιτροπής δηµόσιου ανοικτού διαγωνισµού για την προµήθεια 

οχηµάτων της Πρυτανείας 

• Μέλος της τριµελούς ανοικτής επιτροπής δηµόσιου ανοικτού διαγωνισµού για την προµήθεια 

λεωφορείου του ΕΜΠ. 

• Μέλος της τριµελούς ανοικτής επιτροπής δηµόσιου ανοικτού διαγωνισµού για την προµήθεια 

κλιµατιστικών του ΕΜΠ. 

• Υπόλογος αναλωσίµων ή οργάνων του Τοµέα επί πολλά έτη. 

• Μέλος επιτροπής συνεχιζόµενης εκπαίδευσης ΤΕΕ. 

 

Επιπλέον, στοιχεία της διοικητικής µου δραστηριότητας, αποτελούν: 
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• Σε όλο το διάστηµα της θητείας µου στο ΕΜΠ συµµετείχα σχεδόν ανελλιπώς στα προβλεπόµενα υπό του 

Νόµου όργανα διοίκησης του Τµήµατος και του Τοµέα (Γ.Σ. Τµήµατος, Γ.Σ Τοµέα). 

• Ολα τα ερευνητικά προγράµµατα, στα οποία υπήρξα υπεύθυνος ή είχα αποφασιστικό ρόλο στην 

διεκπεραίωσή τους, εκτελέσθηκαν κανονικά και µε επιτυχία, εντός των προβλεπόµενων προθεσµιών, µε 
αποδοχή του συνόλου των παραδοτέων τους και µε απορρόφηση σχεδόν κατά 100% των προβλεπόµενων 

πόρων. 
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7.  ΒΙΟΜΗΧΑΝΙΚΗ-ΤΕΧΝΟΛΟΓΙΚΗ-ΕΠΑΓΓΕΛΜΑΤΙΚΗ ΕΜΠΕΙΡΙΑ 

 

Φορέας Χρονολογία 

Εργοστάσιο Olivetti – Βαρκελώνη 1978 

Αντικείµενο: 

Η δραστηριοποίηση εστιάσθηκε στο τµήµα παραγωγής τυπωµένων ηλεκτρονικών κυκλωµάτων για τις 
πρώτες ηλεκτρονικές γραφοµηχανές καθώς και στις σχετικά πρωτοποριακές για την εποχή µεθόδους 
οργάνωσης παραγωγής. 
 

Φορέας Χρονολογία 

Ναυπηγεία Aalborg – ∆ανία 1980 

Αντικείµενο: 

Μελετήθηκαν ταλαντώσεις ενός υπό σχεδίαση συστήµατος κίνησης πλοίου. Η εργασία περέλαβε 
µοντελοποίηση του συστήµατος, υπολογιστικό προσδιορισµό των κύριων ιδιοσυχνοτήτων σε στροφική και 
αξονική καταπόνιση και συστάσεις για τη σχετική τροποποίηση/βελτίωση της σχεδίασης.  
 

Φορείς Χρονολογία 

Control Data Corporation / USA, Applicom ΕΠΕ 1983-1985 

Αντικείµενο: 

Υπήρξα σύµβουλος/τεχνικός υπεύθυνος µε ειδικό αντικείµενο την ανάπτυξη του προγράµµατος FEMIN για 

λογαριασµό της εταιρίας CDC. To πρόγραµµα αυτό υπήρξε από τους πρώτους προεπεξεργαστές δεδοµένων 

πεπερασµένων στοιχείων (FEM preprocessors), το οποίο µπορούσε να εκτελεσθεί σε προσωπικό υπολογιστή 

IBM ή συµβατό. Το σύστηµα αυτό ανελάµβανε την είσοδο, επαλήθευση, δηµιουργία πρόσθετων δεδοµένων, 

γραφική παράσταση και αποθήκευση σε ενιαία µορφή, δεδοµένων πεπερασµένων στοιχείων, µε σκοπό την 

προετοιµασία και µετατροπή τους σε ειδικά λεπτοµερή δεδοµένα, που απαιτούσαν τα µεγάλα συστήµατα 

πεπερασµένων στοιχείων (ANSYS, NASTRAN, PAFEC, κ.λ.π.). Από τις ιδιαίτερες τεχνολογικές καινοτοµίες 
του συστήµατος αυτού απετέλεσε το γεγονός, ότι υπήρξε από τα πρώτα τεχνολογικά προγράµµατα, που 

συνεργαζόταν µε Βάση ∆εδοµένων Συσχετισµένης Μορφής (Relational Data Base). 

 

Φορείς Χρονολογία 

ΚΕΕΘΑ – Κέντρο Ερευνών Εθνικής Αµύνης 1987-1988 

Αντικείµενο: 

Κατά τη διάρκεια της στρατιωτικής µου θητείας στο ΚΕΕΘΑ ασχολήθηκα µε την αναδιάρθρωση της 
Κεντρικής Μονάδας Επεξεργασίας (CPU) στρατιωτικής συσκευής βασιζόµενης σε µικροεπεξεργαστή. 

Βελτιώθηκε και επανασχεδιάστηκε το υλικό της µέρος (Hardware) µε την αλλαγή κρίσιµων συνιστωσών και 
επανασχεδίαση της σχετικής πλακέτας. Παράλληλα, βελτιώθηκε το λογισµικό της µέρος (Software), το οποίο 

απαιτούσε συνδυασµό γνώσεων γλώσσας FORTRAN και ASSEMBLY. 

 

Φορείς Χρονολογία 

ΑΝΑΛΥΣΙΣ Ε.Π.Ε. 1990 - 1991 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο της συνεργασίας υπήρξε η ανάπτυξη συστήµατος τριδιάστατης στατικής και δυναµικής 
ανάλυσης κατασκευών. Το σύστηµα περιέλαβε κώδικες για τη χωρική και δυναµική ανάλυση κατασκευών 

από ραβδωτούς φορείς. Το τµήµα δυναµικής ανάλυσης περιέλαβε ιδιοµορφική ανάλυση και δυναµικό 

σεισµικό υπολογισµό µε όλες τις δόκιµες διεθνείς µεθόδους και σύµφωνα µε το νέο Ελληνικό Αντισεισµικό 

Υπολογισµό (ΝΕΑΚ). Οι µέθοδοι που υλοποιήθηκαν περιλαµβάνουν τη χρήση τυποποιηµένων φασµάτων 

Eurocode, συνδυασµό φασµατικών αποκρίσεων κατά SRSS, CQC, Newmark, κ.λ.π.   
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Φορείς Χρονολογία 

Henninger Α.Ε., HELGECO A.E. 1992 

Αντικείµενο: 

Υπήρξα τεχνικός υπεύθυνος για τον εκσυγχρονισµό/προγραµµατισµό σειράς µηχανών/συγκροτηµάτων σε 
βιοµηχανικά συγκροτήµατα της εταιρίας. Στις µηχανές αυτές αντικαταστάσθηκε το συµβατικό σύστηµα 

οδήγησης συρµατωµένης λογικής µε σύγχρονο σύστηµα, στηριζόµενο σε Ελεγκτές Προγραµµατιζόµενης 
Λογικής (PLC). 

 

Φορείς Χρονολογία 

ΜΟΧΛΟΣ Α.Ε. 1992-1993 

Αντικείµενο: 

Υπήρξα τεχνικός υπεύθυνος του συστήµατος αυτοµατισµού και του προγράµµατος λειτουργίας του 

Ταχυδιυλιστηρίου Πατρών. Το σύστηµα αυτοµατισµού περιέλαβε τον έλεγχο λειτουργίας όλων των βασικών 

συνιστωσών της εγκατάστασης (Θυροφράγµατα/δικλείδες εισόδου-εξόδου, αντλίες, φυσητήρες) και την 

εποπτεία της λειτουργίας της µε παρακολούθηση των αναλογικών αισθητηρίων της. 
 

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/Ορυχείο Αµυνταίου, Repas Gmbh. 1992-1993 

Αντικείµενο: 

Υπήρξα ο τεχνικός υπεύθυνος της εγκατάστασης αυτόµατου συστήµατος συλλογής, επεξεργασίας και 
παρουσίασης δεδοµένων λειτουργίας (Supervisory Control and Data Acquisition/SCADA) στο Ορυχείο 

Αµυνταίου της ∆ΕΗ. Χρησιµοποιήθηκε δίκτυο προσωπικών υπολογιστών, µε το λειτουργικό σύστηµα 

πραγµατικού χρόνου QNX. Σκοπός του συστήµατος υπήρξε η αυτόµατη συλλογή όλων των δεδοµένων της 
εγκατάστασης µε την ελάχιστη κατά το δυνατόν παρέµβαση του χειριστή της, µέσω επικοινωνίας µε ένα 

ιδιαίτερα εκτεταµένο δίκτυο Ελεγκτών Προγραµµατιζόµενης Λογικής (PLC).  

 

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/Μονάδα V Αγίου ∆ηµητρίου, Austrian Energy and Environment 1994-1998 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο της συγκεκριµένης εργασίας, της οποίας υπήρξα o τεχνικός υπεύθυνος και συντονιστής, ήταν η 

µελέτη, ο προγραµµατισµός και η θέση σε λειτουργία του συστήµατος αυτοµατισµού του συγκροτήµατος 
χειρισµού και τροφοδοσίας λιγνίτη της Μονάδας V του AHΣ Αγ. ∆ηµητρίου. Το σύνολο της εγκαταστηµένης  
ισχύος του εξοπλισµού που ελέγχεται από το σύστηµα, ανέρχεται περίπου σε 1130 ΚW. Το δίκτυο Ελεκτών 

Προγραµµατιζόµενης Λογικής (PLC) που ελέγχει το σύστηµα, εκτείνεται σε συνολική απόσταση περίπου 

800 µέτρων και το πλήθος των σηµάτων εισόδου-εξόδου ανέρχεται περίπου σε 1200. Είναι το δεύτερο 

µεγαλύτερο σύστηµα αυτοµατισµού της µονάδας µετά το Κατανεµηµένο Σύστηµα Ελέγχου (DCS). 

Ιδιαίτερα κρίσιµος για την επιτυχή λειτουργία του συστήµατος υπήρξε ο προσδιορισµός του τρόπου 

λειτουργίας του (process description), σε συνδυασµό µε τη σωστή διαδικασία πλήρωσης των σιλό του 

λιγνίτη (Bunker Filling Process).  

 

Φορείς Χρονολογία 

ΕΛ∆Α Α.Ε. 1994-1996 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο της συνεργασίας αυτής µε το τµήµα συντήρησης ηλεκτρολογικού εξοπλισµού των διυλιστηρίων, 

υπήρξε η πρακτική εφαρµογή µεθόδου διάγνωσης βλαβών τριφασικών επαγωγικών ηλεκτροκινητήρων µε 
ανάλυση στο πεδίο συχνότητας του ρεύµατος των φάσεων.  

 

Φορείς Χρονολογία 

ΑΛΟΥΜΙΝΙΟΝ ΤΗΣ ΕΛΛΑ∆ΟΣ Α.Ε.Β.Ε. 1996-1997 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο αυτής της συνεργασίας µε το τµήµα συντήρησης της βιοµηχανίας, υπήρξε η πρακτική εφαρµογή 

µεθόδου διάγνωσης βλαβών παλινδροµικών συµπιεστών αιωρήµατος βωξίτη, µε χρήση δυναµικών 

µετρήσεων κραδασµών.  
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 Φορείς Χρονολογία 

ΤΙΤΑΝ Α.Ε., ΡΟΚΑΣ Α.Ε. 1998 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο της συγκεκριµένης εργασίας, της οποίας υπήρξα τεχνικός υπεύθυνος και συντονιστής, ήταν η 

µελέτη, ο προγραµµατισµός και η θέση σε λειτουργία του συστήµατος οργάνων και αυτοµατισµού γερανού 

λιµένος της εν λόγω βιοµηχανίας. Ο γερανός είναι πλήρους πυλώνος, 4 συρµατοσχοίνων, ηλεκτροκίνητος, 
κινούµενος επί σιδηροτροχιών, διπλού αρθρωτού βραχίονος, µε συνεχή περιστροφή αριστερά ή δεξιά. Η 

ικανότητα εκφόρτωσης είναι 250t/h, η µέγιστη ακτίνα είναι 25,5m, το συνολικό ύψος ανυψώσεως είναι 28m. 

Η ανυψωτική του ικανότητα µε αρπάγη είναι 10t και το συνολικό του βάρος υπερβαίνει τους 500 t. Το 

σύστηµα κίνησής του περιλαµβάνει 2 κινητήρες συνεχούς ρεύµατος για την ανύψωση του φορτίου και το 

χειρισµό της αρπάγης, ισχύος 90KW έκαστος, 2 κινητήρες συνεχούς ρεύµατος για την περιστροφή του 

γερανού, ισχύος 30KW έκαστος, 3 κινητήρες εναλλασσοµένου ρεύµατος για την πορεία του γερανού, ισχύος 
15KW έκαστος και ένα υδραυλικό συγκρότηµα 45KW για την κίνηση του βέλους. Η κίνηση όλων των 

ηλεκτροκινητήρων ελέγχεται από κατάλληλους ρυθµιστές στροφών (semi-converters για τους κινητήρες 
συνεχούς ρεύµατος, inverters για τους κινητήρες εναλλασσοµένου), οι οποίοι συντονίζονται από δίκτυο 

Ελεγκτών Προγραµµατιζόµενης Λογικής (PLC). 

 

Φορείς Χρονολογία 

∆ΙΥΛΙΣΤΗΡΙΑ OKTA/ΣΚΟΠΙΑ, INSPECTORATE Ε.Π.Ε. 2000 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο αυτής της µελέτης υπήρξε η τεχνική και οικονοµική αξιολόγηση του ηλεκτροµηχανολογικού 

εξοπλισµού των αποθηκών του ∆ιυλιστηρίου OKTA των Σκοπίων, εκτίµηση τιµής σε δειγµατοληπτική βάση 

και σύνταξη σχετικής λεπτοµερούς έκθεσης. Από ένα σύνολο περίπου 7000 διαφορετικών ειδών της 
αποθήκης, επιλέχθηκε µε ειδική µεθοδολογία µία οµάδα 203 ειδών. Τα είδη αυτά είναι αντιπροσωπευτικά 

του συνόλου των ειδών και περιλαµβάνουν χηµικές ουσίες, σωληνώσεις, ένσφαιρους τριβείς, βάνες, αντλίες 
και συµπιεστές, ανταλλακτικά οχηµάτων, ηλεκτρονόµους, ηλεκτροκινητήρες, όργανα µέτρησης, καλώδια, 

δοµικά υλικά καθώς και αναλώσιµα είδη πάσης φύσεως. Τα είδη αυτά αξιολογήθηκαν τεχνικά και 
οικονοµικά, ταξινοµήθηκαν σε ειδικές κατηγορίες, και µε βάση την αξία τους εκτιµήθηκε το συνολικό 

κόστος των ανταλλακτικών του διυλιστηρίου, καθώς και η τεχνική καταλληλότητά τους.  
 

Φορείς Χρονολογία 

ΕΡΓΟΣΤΑΣΙΟ SOMETRA/ΡΟΥΜΑΝΙΑ, ΟΜΙΛΟΣ ΜΥΤΙΛΗΝΑΙΟΥ Α.Ε. 2000 

Αντικείµενο: 

Το έργο βρίσκεται στην περιοχή Copsa Mica της Ρουµανίας και η κύρια δραστηριότητά του είναι η 

παραγωγή ψευδαργύρου (Ανω των 50000t το χρόνο). Η σχετική συνεργασία εξελίχθηκε σε δύο φάσεις: Κατά 

την πρώτη φάση, υπήρξα συντονιστής οµάδας έργου, η οποία πραγµατοποίησε την εκτίµηση της κατάστασης 
του ηλεκτρολογικού εξοπλισµού και του αυτοµατισµού του εργοστασίου, καθώς και την εκτίµηση των 

δυνατοτήτων διαφόρων τεχνικών εταιριών της Ρουµανίας, που είχαν ήδη κάποια εµπλοκή στον 

εκσυγχρονισµό του ηλεκτρολογικού εξοπλισµού και του αυτοµατισµού του εργοστασίου της SOMETRA. 

Η αξιολόγηση του ως άνω εξοπλισµού περιέλαβε τις εγκαταστάσεις ισχύος και τροφοδοσίας, τους 
ηλεκτρικούς πίνακες, τις καλωδιώσεις και τις γειώσεις, τους κινητήρες, τα όργανα και τα συστήµατα 

αυτοµατισµού, καθώς και την εµπειρία του σχετικά εµπλεκόµενου προσωπικού του εργοστασίου. 

Κατά τη δεύτερη φάση, υπήρξα συντονιστής οµάδας εργασίας για την διεξαγωγή και περάτωση 

διαπραγµατεύσεων µε την εταιρία Lurgi, µε σκοπό την παροχή εκ µέρους της δεύτερης, σειράς µελετών και 
συναφών υπηρεσιών για την αναβάθµιση του συγκροτήµατος συσσωµάτωσης του εργοστασίου, καθώς και 
των σχετικών περιβαλλοντικών εγκαταστάσεών του (Συστήµατα επεξεργασίας διοξειδίου/τριοξειδίου του 

θείου). 

 

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Θ.Η.Σ. ΛΙΝΟΠΕΡΑΜΑΤΩΝ, ΜETKA Α.Ε.,  RODAX Α.Ε. 2001 

Αντικείµενο  

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η εγκατάσταση συστήµατος µέτρησης και παρακολούθησης σε πραγµατικό 

χρόνο κρίσιµων µηχανικών παραµέτρων του συγκροτήµατος ηλεκτροπαραγωγής υπ.αρ. 2 του ΘΗΣ 
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Λινοπεραµάτων. Στόχος του συστήµατος είναι η αποφυγή σειράς βλαβών του ηλεκτροπαραγωγού 

συγκροτήµατος, όπως π.χ. υποχώρηση της µηχανής Diesel µέσα στη κύρια βάση στήριξής της από µπετόν, 

ρωγµές του άξονα, κραδασµούς κατά τα µεταβατικά φαινόµενα µεταβολής ισχύος, κ.λ.π. Πιό συγκεκριµένα, 

το σύστηµα  περιλαµβάνει, 8 αισθητήρια Laser για µέτρηση υποχώρησης του συγκροτήµατος µέσα στη βάση 

στήριξης, 3 τριαξονικά επιταχυνσιόµετρα για την µέτρηση κραδασµών σε διάφορα σηµεία του 

συγκροτήµατος και 2 συστήµατα µέτρησης µετατοπίσεων και παρακολούθησης τροχιάς του άξονα της 
ηλεκτρογεννήτριας στα έδρανα στήριξής της. Τα σχετικά δεδοµένα συλλέγονται, επεξεργάζονται και 
αποθηκεύονται µε τη χρήση του λογισµικού πραγµατικού χρόνου LabVIEW RT v5 και του υλικού µέρους 
τύπου PXI της εταιρίας National Instruments. 

 

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Α.Η.Σ. ΜΕΛΙΤΗΣ/ΑΧΛΑ∆ΑΣ, ALSTOM, ABB, METKA A.E 1999 - 2003 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο της συγκεκριµένης εργασίας, της οποίας υπήρξα o τεχνικός υπεύθυνος και συντονιστής, ήταν η 

εκπόνηση και ο έλεγχος σε λειτουργία της διαδικασίας φόρτωσης και των λογικών διαγραµµάτων του 

συστήµατος αυτοµατισµού του συγκροτήµατος χειρισµού και τροφοδοσίας λιγνίτη της Μονάδας Ι του ΑΗΣ 

Μελίτης/Αχλάδας της Φλώρινας. Το σύνολο της εγκατάστασης ελέγχεται από σύστηµα κατανεµηµένου 

ελέγχου (Distributed Control System/DCS) τύπου PROCONTROL της εταιρίας ΑΒΒ. To σύστηµα 

προγραµµατίσθηκε µε βάση τα λογικά διαγράµµατα που προαναφέρθηκαν. 

Ιδιαίτερα ενδιαφέρον σηµείο του συστήµατος υπήρξε η επίτευξη δυνατότητας πλήρως αυτοµατοποιηµένης 
πλήρωσης των σιλό του λιγνίτη (Bunker Filling Process), η οποία µάλιστα οδήγησε και στη συγγραφή 

σχετικής επιστηµονικής εργασίας .  
  

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Α.Η.Σ. ΜΕΓΑΛΟΠΟΛΗΣ, RODAX Α.Ε. 1999 - 2002 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου, υπήρξε η αυτοµατοµατοποίηση της νέας εγκατάστασης εξαγωγής θερµότητας από το 

στρόβιλο της Μονάδας ΙΙΙ της Μεγαλόπολης για την τηλεθέρµανση της Μεγαλόπολης. Για το λόγο αυτό 

χρησιµοποιήθηκε σύστηµα Ελεγκτών Προγραµµατιζόµενης Λογικής, σε συνεργασία µε σύστηµα SCADA. 

  

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Α.Η.Σ. ΑΜΥΝΤΑΙΟΥ, RODAX Α.Ε. 1999 - 2002 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η αυτοµατοποίηση της νέας εγκατάστασης εξαγωγής θερµότητας από 

στροβίλους του ΑΗΣ  Αµυνταίου για την τηλεθέρµανση του Αµυνταίου. Για το λόγο αυτό χρησιµοποιήθηκε 
σύστηµα Ελεγκτών Προγραµµατιζόµενης Λογικής, σε συνεργασία µε σύστηµα SCADA. 

  

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Α.Η.Σ. ΜΕΓΑΛΟΠΟΛΗΣ, KOCH A.E., RODAX Α.Ε. 1999 - 2003 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η αυτοµατοµατοποίηση της εγκατάστασης αποκοµιδής και συναπόθεσης 
τέφρας µε ταινιοδρόµους κλειστού τύπου (CODISPOSAL) των Μονάδων Ι, ΙΙ και ΙΙΙ του ΑΗΣ 

Μεγαλόπολης. Για το λόγο αυτό χρησιµοποιήθηκε σύστηµα Ελεγκτών Προγραµµατιζόµενης Λογικής, σε 
συνεργασία µε σύστηµα SCADA. 

 

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Κ∆ΕΠ ∆ιάφορες εγκαταστάσεις της ∆ΕΗ 2002 - 2004 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο αυτής της συνεργασίας του Εργαστηρίου ∆υναµικής και Κατασκευών µε το Κέντρο ∆οκιµών 

και Ελέγχου Προτύπων της ∆ΕΗ  υπήρξε η πιλοτική διεξαγωγή  µετρήσεων κραδασµών σε εγκαταστάσεις 
της ∆ΕΗ για την εισαγωγή µεθόδων προβλεπτικής συντήρησης µε βάση την ανάλυση και επεξεργασία 

κραδασµών στις εγκαταστάσεις της ∆ΕΗ. Στα πλαίσια αυτής της συνεργασίας, διεξήχθησαν µετρήσεις σε 
εξοπλισµό του ΑΗΣ Λαυρίου και σε ανεµογεννήτριες στο αιολικό πάρκο της ∆ΕΗ στη Λέσβο. 
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Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Α.Η.Σ. ΚΑΡ∆ΙΑΣ, ΜΕΤΚΑ Α.Ε., RODAX Α.Ε. 2003 - 2005 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η αυτοµατοποίηση της εγκατάστασης ηλεκτροστατικών φίλτρων και 
συστηµάτων αποκοµιδής και µεταφοράς τέφρας και στις 4 µονάδες του ΑΗΣ Καρδιάς Για το λόγο αυτό 

χρησιµοποιήθηκε εκτεταµένο δίκτυο Ελεγκτών Προγραµµατιζόµενης Λογικής, σε συνεργασία µε πολλαπλά 

συστήµατα SCADA . 

 

Φορείς Χρονολογία 

∆ΕΗ/ Α.Η.Σ. ΛΑΥΡΙΟΥ, ΜΕΤΚΑ Α.Ε., RODAX Α.Ε., INVENSYS A.E. 2004 - 2007 

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η εγκατάσταση συστήµατος κατανεµηµένου ελέγχου (Distributed Control 

System/DCS) της εταιρίας FOXBORO του οµίλου INVENSYS για τον έλεγχο της Μονάδας V (Σύστηµα 

παραγωγής ενέργειας από µονάδα συνδυασµένου κύκλου µονού άξονα της εταιρίας General Εlectric). 

Ιδιαίτερα στοιχεία του έργου υπήρξαν η δυνατότητα πλήρως αυτοµατοποιηµένης έναρξης και σταµατήµατος 
της µονάδας και η προσαρµογή της λειτουργίας του συστήµατος ελέγχου σε ιεραρχικά πρότυπα. 

 

Φορείς Χρονολογία 

ΤΕΕ/ ΗΣΑΠ Α.Ε., ΣΗΜΕΝΣ Α.Ε. SIEMENS AG 2009  

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο του έργου υπήρξε η διεξαγωγή πραγµατογνωµοσύνης από κοινού µε τον Καθηγητή κ. Α.Κλαδά 

της Σχολής Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών ΕΜΠ µε στόχο τη διερεύνηση του 

κατά πόσο το προς εγκατάσταση στους ΗΣΑΠ σύστηµα αυτόµατης προστασίας συρµών ATP της SIEMENS 

αλληλεπιδρά και επηρεάζει και τις λοιπές εγκαταστηµένες συνιστώσες του νέου  σύγχρονου συστήµατος 
σηµατοδότησης των ΗΣΑΠ. 

 

Φορείς Χρονολογία 

RODAX ΑΤΕΕ/ΜΕΤΚΑ Α.Ε., ∆ιάφορες εταιρίες στο χώρο των σταθµών 

παραγωγής ηλεκτρικής ενέργειας 
2007 -  

Αντικείµενο: 

Αντικείµενο της συνεργασίας απoτελεί η παροχή συµβουλευτικών και  µελετητικών υπηρεσιών στον τοµέα 

της σχεδίασης, υλοποίησης και παρακολούθησης συστηµάτων εποπτείας, ελέγχου και αποτίµησης της 
κατάστασης λειτουργίας σταθµών παραγωγής ηλεκτρικής ενέργειας. Μεταξύ άλλων, τέτοιοι σταθµοί και 
εµπλεκόµενες εταιρίες πέραν των δύο ανωτέρω, υπήρξαν: 

 

• Σταθµός συµπαραγωγής στο Αλουµίνιο της Ελλάδας (General Electric, Foxboro) 

• Σταθµός συνδυασµένου κύκλου Αγίου Νικολάου (General Electric, Foxboro) 

• Σταθµός συνδυασµένου κύκλου Αλιβερίου (∆ΕΗ, ALSTOM, ABB) 

• Σταθµός Συνδυασµένου κύκλου στη SAMSUN Τουρκίας (OMV, General Electric, METSO)  

• Σταθµός Συνδυασµένου κύκλου στo DENISLI Τουρκίας (RWE, Siemens)  

• Σταθµός Συνδυασµένου κύκλου στο DIER ALI Συρίας (PEEGT, ANSALDO, ABB) 

• Yδροηλεκτρικός Σταθµός Ιλαρίωνα (∆ΕΗ, ALSTOM, METSO) 

 


